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Damit wir Ihnen unsere Produkte immer in hochster Qualitat und mit groBem Funktionsumfang anbieten konnen,
behalten wir uns das Recht vor, jederzeit Anderungen an den technischen Daten und an der Ausflihrung
vorzunehmen.

Garantie — Fur dieses Produkt von Murphy bieten wir eine begrenzte Gewahrleistung auf Werkstoffe und
Verarbeitung. Die Garantieerklarung kénnen Sie unter www.fwmurphy.com/warranty einsehen bzw. ausdrucken.

’ ACHTUNG
ool

ENOVATION CONTROLS versucht stets, die Zuverlassigkeit der MPC-10 sicherzustellen
und empfiehlt sichere Anwendungspraktiken fir das System. Beriicksichtigen Sie jedoch,
dass bei jeder Anwendung Betriebs- oder Steuerungsfehler auftreten kénnen. Diese Fehler
kénnen zu vollstdndigen Steuerungsausgaben oder anderen Ausgaben fuhren, die zu
Schéaden oder unsicheren Zustanden der Ausriistung oder des Prozesses fihren kénnen,
die/der zusammen mit der MPC-10 verwendet wird.

Die allgemein anerkannte Ingenieurspraxis, Elektrikvorschriften und
Versicherungsvorschriften setzen voraus, dass Sie unabhangige externe
Schutzeinrichtungen verwenden, um potenziell gefahrliche oder unsichere Zustande zu
vermeiden. Gehen Sie davon aus, dass Fehlfunktionen der MPC-10 mit den Ausgangen
vollstandig AN und vollstéandig AUS auftreten kénnen und dass andere unerwartete
Zustéande eintreten kénnen.

Lesen Sie vor dem Einbau die nachfolgenden Informationen.
VOR DEM EINBAU DIESES MURPHY-PRODUKTS ZU BEACHTEN:

e Wir empfehlen, das Produkt vor dem Einbau einer Sichtprifung auf Transportschaden
zu unterziehen.

e Trennen Sie die Maschine vollstandig von der Stromversorgung. Werden die
elektrischen Anschliisse vor dem Schweil3en nicht getrennt, kann es zu Schaden am
Steuergerat und/oder seinen Komponenten kommen.

e Sie sind verantwortlich dafir, einen qualifizierten Techniker damit zu beauftragen, die
Einheit einzubauen und sicherzustellen, dass der Einbau gemaf der lokalen
Vorschriften vorgenommen wird.

e Beachten Sie alle Warn- und Vorsichtshinweise in den Abschnitten dieser Anweisung.

e Die MPC-10 ist fur die Verwendung in industriellen Umfeldern konzipiert. In anderen
Umgebungen kann es aufgrund von leitungsgefiihrten oder gestrahlten Stérgré3en
unter Umstanden zu Problemen kommen, die elektromagnetische Vertraglichkeit
sicherzustellen.

e Kontaktieren Sie bei Fragen umgehend ENOVATION CONTROLS.

WICHTIG! Falsche Nutzung oder unsachgemafer Betrieb von Elektroprodukten
kann zu Gefahren fiihren. Es ist daher erforderlich, dass am Betriebsort
Schutzeinrichtungen angebracht und aufrechterhalten werden. Diese
Einrichtungen miissen den OSHA- und ANSI-Maschinensicherheitsstandards
entsprechen. Der Hersteller iibernimmt keine Verantwortung fiir den Einbau, die
Anwendung oder Sicherheit der Systeme.
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Einfliihrung

Dieses Dokument dient dem Nutzer dazu, sich mit der MPC-10 und der Benutzeroberflache vertraut zu
machen, und zu verstehen, wie die Einstellungen der Steuerung beim Einbau und Betrieb modifiziert
werden. Die Kurzanleitung hilft dem Nutzer dabei, die verschiedenen Funktionen der MPC-10-
Systemsteuerung einzurichten. Vor dem Einrichten der Steuerung ist es wichtig, dass Sie dieses
Handbuch vollstéandig gelesen und verstanden haben.

Murphy PowerCore 10 (MPC-10)

Die Murphy PowerCore 10-Steuerung (MPC-10) ist eine allgemeine, manuelle/automatische Allzweck-
Start- und Drosselmotorsteuerung fir Mietanwendungen. Die Steuerung ist speziell fir Anwendungen
konzipiert, bei denen nicht viele Eingaben und Ausgaben erforderlich sind. Hierbei handelt es sich um eine
leistungsstarke Steuerung, die J1939-CAN-Protokolle fur elektronisch geregelte Motoren sowie analoge
Sensoren von mechanischen Motoren zur Fehler- und Sicherheitsabschaltung unterstitzt.

Die MPC-10 ist enorm flexibel und zeichnet sich folgendermafen aus:
¢ Verwendung fir Anwendungen, bei denen automatische Start- oder Drosselfunktionen erforderlich
oder gewiinscht sind;
e Verwendung derselben Steuerung fir elektronisch geregelte J1939-Motoren sowie mechanische
Motoren;
Verwendung derselben Steuerung fiir 12-V-DC- und 24-V-DC-Systeme;
Einstellen mehrere Passcode-Ebenen im Mend;
Verwendung als automatische oder manuelle Startsteuerung;
Verwendung als manuelle oder automatische Drosselsteuerung;
Anderung des Eingabesensortyps fiir analoge Eingaben;
Verwendung analoger Eingaben als digitale Masseeingaben;
Zuweisen von Funktionen und Aktionen an digitale Eingaben;
Verwendung digitaler Eingaben als positive Batterie- oder Masseeingaben;
Verwendung in allen Witterungen;
Kann vom Kunden in einer beliebigen Schalttafel montiert werden.

Motoranwendungszustande

Die MPC-10-Steuerung folgt einer standardméaRigen Betriebssequenz. Bei der Betriebssequenz handelt es
sich um eine Reihe an Maschinenzusténden, die in einer vorbestimmten Reihenfolge ausgefuhrt werden.
Bestimmte Maschinenzustande lassen sich deaktivieren, falls Sie nicht bendtigt werden, oder lassen sich
fur bestimmte Anwendungen individuell einstellen. Die folgenden Zustdnde werden wéhrend der
automatischen Sequenz ausgefuhrt, vorausgesetzt, dass der entsprechende Timer nicht auf 00:00:00
eingestellt oder die Steuerung nicht in den manuellen Betriebszustand versetzt wurde.

e Stabilisieren: Hierbei handelt es sich um einen Timer-Zustand, bei dem die Steuerung die
Motorsteuereinheit oder andere Gebereinheiten ohne Warnungen oder Fehler aktivieren
kann. Dieser Timer kann bei Verwendung eines mechanischen Motors deaktiviert werden.

e Angehalten: Hierbei handelt es sich um einen getimten Zustand, bei dem der Motor bereit
fr einen manuellen oder automatischen Start ist.

e Standby: Hierbei handelt es sich um einen getimten Zustand, bei dem das LCD-Backlight,
die Heizung oder die CAN-Sendeeinheit abgeschaltet werden, um Strom zu sparen, bis
eine Taste auf der Einheit gedriickt wird oder ein automatischer Startzustand eintrifft.

e Auto Start verzégern: (nur im automatischen Modus verfugbar) Der Auto-Start-Zustand
wird ignoriert und muss wahrend der Verzégerung aktiv bleiben oder die Verzdégerung wird
auf Null zurtiickgesetzt.
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e Sicherh z Start prif: Hierbei handelt es sich um einen nicht getimten Zustand, bei dem
gepruft wird, ob der Motor sicher gestartet werden kann.

e Auto Start stoppen: (nur im automatischen Modus verfligbar) Der Auto-Stopp-Zustand
wird ignoriert und muss wahrend der Verzégerung aktiv bleiben oder die Verzégerung wird
auf Null zurtickgesetzt.

e Motorgen stabil. Timer: Diese Verzégerung beginnt mit dem Timing, sobald die Steuerung
aktiviert wird, bei Drehzahlverlust oder wenn Standby-Verzégerungen beendet sind.
Wahrend dieser Verzdogerung wird der Motorsteuerungsausgang aktiviert. Der
Motorsteuerungsausgang wird deaktiviert, sobald Standby-, ETS- oder Drehzahlverlust-
Verzégerung mit dem Timing beginnen.

e Prestart Verzdgerung 1: Sobald ein Start-Zustand von der Steuerung akzeptiert wurde,
beginnt diese Verzégerung mit dem Timing und der Prestart-Ausgang wird aktiviert.
Sobald diese Verzdgerung beendet ist, wird der Ausgang deaktiviert und die Startsequenz
wird fortgesetzt. HINWEIS: Die fur den Prestart ausgewahlte Funktion kann nur im Auto-
Modus aktiv sein, abhéngig davon, ob sie nur in der Start-Sequenz mit einer Auto-Start-
Funktion verbunden ist.

e Prestart Verzogerung 2 (Vor Anlass): Sobald ein Start-Zustand von der Steuerung
akzeptiert wurde, beginnt diese Verzégerung mit dem Timing und der Prestart-Ausgang
wird aktiviert. Sobald diese Verzdgerung beendet ist, wird der Ausgang deaktiviert und die
Startsequenz wird fortgesetzt. Wéhrend dieser Verzogerung pruft die Steuerung, ob
Fehler (z. B. mit der J1939-Kommunikation) vorliegen. HINWEIS: Die fir den Prestart
ausgewahlte Funktion kann nur im Auto-Modus aktiv sein, abhangig davon, ob sie nur in
der Start-Sequenz mit einer Auto-Start-Funktion verbunden ist.

e Prestart Verzégerung 2 (bei Anlassen): Sobald ein Start-Zustand von der Steuerung
akzeptiert wurde, beginnt diese Verzégerung mit dem Timing und der Prestart-Ausgang
wird aktiviert. Sobald diese Verzdégerung beendet ist, bleibt der Ausgang aktiviert und die
Startsequenz wird fortgesetzt. Der Ausgang wird deaktiviert, sobald der Motor startet.
Wahrend dieser Verzégerung pruft die Steuerung, ob Fehler (z. B. mit der J1939-
Kommunikation) vorliegen. HINWEIS: Die fur den Prestart ausgewahlte Funktion kann nur
im Auto-Modus aktiv sein, abh&ngig davon, ob sie nur in der Start-Sequenz mit einer Auto-
Start-Funktion verbunden ist.

e Kurbel: Hierbei handelt es sich um einen getimten Zustand, bei dem versucht wird, den
Motor zu starten.

o Kurbelablage: Hierbei handelt es sich um einen getimten Zustand, bei dem die Kurbel
zwischen den Anlassversuchen abgelegt wird, falls der Motor wahrend des
Kurbelzustands nicht gestartet wurde.

e Falsche Startpriifung: Hierbei handelt es sich um einen nicht getimten Zustand, bei dem
sichergestellt wird, dass der Motor nach dem Anlassen lber der Anlass-Drehzahl bleibt.

e Aufwarmen: (nur im Auto-Modus verfugbar) Hierbei handelt es sich um einen getimten
Zustand, bei dem der Motor nach dem Starten von der Leerlaufdrehzahl zur Aufwarm-
Drehzahl wechseln kann. Die Aufwarm-Drehzahl wird hdchstens auf den minimalen
Drehzahl-Sollwert eingestellt.

e Linienfullung 1: (nur im Auto-Modus verfugbar) Hierbei handelt es sich um einen
getimten Zustand, der bei einem Timeout des Timers oder wenn der Druck-Sollwert fur
diesen Zustand erreicht wird, abgebrochen wird.

e Linienfillung 2: (nur im Auto-Modus verflugbar) Hierbei handelt es sich um einen
getimten Zustand, der bei einem Timeout des Timers oder wenn der Druck-Sollwert fir
diesen Zustand erreicht wird, abgebrochen wird.

e Laufen unter Last: Hierbei handelt es sich um einen nicht getimten Zustand, in dem die
Steuerung so lange bleibt, bis eine Stopp-Bedingung eintritt.

e Abkuhlung: (nur im Auto-Modus verfigbar) Hierbei handelt es sich um einen getimten
Zustand, bei dem der Motor auf einer gewiinschten Abkihl-Drehzahl laufen kann, bevor er
in den gestoppten Zustand tibergeht.

e Drehzahlverlust: Die Zeit, in der der Motor komplett zum Stillstand kommen und in den
gestoppten Zustand Ubergehen muss.

Abschnitt 40 00-02-0939
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¢ Nach-Anlass-Sperr-Verzégerung (Setup): Das Timing dieser Verzégerung beginnt, wenn
der Motor gestartet wird. Wahrend dieser Verzdogerung wird die ausgewdahlte Funktion
ignoriert. Sobald diese Verzdgerung beendet ist, wird die ausgewahite Funktion aktiviert.
Wahrend der Dauer dieser Verzdgerung kann die ausgewahlte Funktion von aktiv zu
inaktiv wechseln, ohne die Verzégerung dabei zuriickzusetzen.

e Nach-Aufwarm-Sperr-Verzégerung (Setup): Diese Verzdgerung beginnt mit dem Timing,
sobald die Aufwarm-Verzdgerung beendet wurde. Wahrend dieser Verzégerung wird die
ausgewahlte Funktion ignoriert. Sobald diese Verzégerung beendet ist, wird die ausge-
wahlte Funktion aktiviert. Wahrend der Dauer dieser Verzdgerung kann die ausgewahite
Funktion von aktiv zu inaktiv wechseln, ohne die Verzégerung dabei zurtickzusetzen.

e Blasen-Sperr-Verzdgerung (Setup): Diese Verzdgerung beginnt mit dem Timing, sobald
die ausgewahlte Funktion aktiviert wird. Wird die ausgewahlte Funktion wahrend dieser
Verzégerung deaktiviert, wird die Verzogerung auf Null zurlckgesetzt. Wenn die
ausgewdhlte Funktion wahrend der gesamten Verzdgerung aktiviert bleibt, wird die
ausgewahlte Aktion ausgefuhrt.

Benutzeroberflache

Das Tastenfeld der MPC-10 besteht aus 11 Drucktasten. In diesem Abschnitt werden die Funktionen jeder
Taste beschrieben.

(Rot) Motorstopp-LED

(Gelb) Warnungs-LED

—(Grun) Auto-Modus oder Laufen unter Last

TaSte MURPHY

»Auto/Manuell

Taste ,,Starten”_| Nach-oben-Taste

Eingabe-Taste
Taste ,,Stoppen“

Nach-unten-Taste
PowerCore/MPC-10

Taste ,,Alarm aus* Taste ,,Manuelle Taste ,,Zuriick”
Taste ,,Manuelle Drosselung erhohen*
Drosselung reduzieren”

Abbildung 1: Benutzeroberflache

Die Tasten haben die folgenden Funktionen:

e Start-Taste — Mit dieser Taste kann der Bediener Sequenzen im manuellen Modus
bzw. im Auto-Modus eine automatische Startsequenz starten.

e Stopp-Taste — Mit dieser Taste kann der Bediener die Stopp-Sequenz in beiden
Betriebsmodi starten. Als Sicherheitsfunktion kann der Bediener Uber die Stopp-Taste
den Abkuhlzustand Uberspringen, wenn sie doppelt gedriickt oder im automatischen
Modus gedriickt gehalten wird. Sobald die Steuerung abgeschaltet wurde, geht sie in
den manuellen Modus uber, um einen automatischen Anlass-Zustand zu verhindern,
falls der automatische Start-Zustand noch aktiv ist.

Abschnitt 40 00-02-0939
23.09.2015 -5-—



Softwareversion: 2.08.10073.00

e Auto-Taste — Mit dieser Taste kann der Bediener vom automatischen in den manuel-
len Modus oder umgedreht wechseln, indem er sie 3 Sekunden lang gedrickt halt.

e Alarm-Aus-Taste — Mit dieser Taste kann der Bediener Alarme der Steuerung
bestatigen, wenn Warnungen und Herunterf. vorhanden sind.

e Manuelle Drosselerhbhung — Mit dieser Taste kann der Bediener die
Motordrosselung im manuellen Modus manuell erhéhen.
e Manuelle Drosselverringerung — Mit dieser Taste kann der Bediener die

Motordrosselung im manuellen Modus manuell verringern.

e Meni-Taste — Mit dieser Taste kann der Bediener die Ments 6ffnen und schlie3en.

e Zuriick-Taste — Mit dieser Taste kann der Bediener im Mentu zum vorherigen Schritt
zuriickkehren.

e Eingabe-Taste — Mit dieser Taste kann der Bediener einen Wert im Meni eingeben
und interne und externe Alarmmeldungen/Abschaltungen bestatigen.

e Nach-oben-Taste — Mit dieser Taste kann der Bediener im Menl nach oben und auf
den Hauptseiten eine Seite nach vorn navigieren.

e Nach-unten-Taste — Mit dieser Taste kann der Bediener im Meni nach unten und auf
den Hauptseiten eine Seite zuriick navigieren.

Menuizugriff

Driicken Sie die Menl-Taste, um das MPC-10-MenuU aufzurufen: =

Auf dem folgenden Bildschirm geben Sie das Passwort (3482) ein:

0000
h 4

Abbildung 2: Passcode eingeben

Das Passwort wird von links nach rechts eingegeben. Verwenden Sie die Nach-oben- und Nach-unten-

<=

Tasten und dricken Sie dann die Eingabe-Taste nach jeder korrekten Zahl: Nach der Eingabe
des Passworts erhalten Sie den vollen Zugriff auf das Menu. Falls Sie ein falsches Passwort eingegeben
haben, wird die Anzeige auf 0000 zurtickgesetzt. Sie kdnnen das Passwort jetzt erneut eingeben.

HINWEIS: Fur die MPC-10-Steuerung stehen drei Passcodes zur Verfugung: Geringe
Sicherheit, mittlere Sicherheit, hohe Sicherheit. Diese drei Passcodes basieren auf der
Sicherheitsstufe, die fiir den Zugriff auf bestimmte Parameter innerhalb des Meniis
erforderlich sind. Alle Menlelemente sind ab Werk auf eine geringe Sicherheitsstufe
eingestellt und kénnen von jedem Benutzer, der den Passcode 3482 eingibt, verwendet
werden. Weitere Informationen zur Passcode-Sicherheit und dem Andern der
Sicherheitsstufen erhalten Sie im Konfigurationstool-Handbuch der MPC-10.

Abschnitt 40 00-02-0939
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Hauptmenu

Die MPC-10-Steuerung ist innerhalb der Menustruktur extrem vielseitig. Der Bediener kann auf Wunsch
Uber die Oberflache viele Parameter und Einstellungen ohne die Unterstiitzung durch ein PC-Tool &ndern.
Die Steuerung muss sich im gestoppten Zustand befinden, um Einstellungen im Meni andern zu
kdnnen. (Das Tier 4-Menu ist hierbei die einzige Ausnahme). Nachfolgend werden die Hauptbereiche des
Ments der Steuerung beschrieben. Es wird empfohlen, die Steuerung aus- und wieder einzuschalten,
nachdem Anderungen an den Sollwerten und Eingaben/Ausgaben vorgenommen wurden.

Motoreinstellungen

Erweiterte Motoreinstell.

Stabilisieren [ 00:00:00
0%Rut | 0%DEF [ Manuell

Abbildung 3: Hauptmend, Seite 1

System
Uber das Systemmeni der Steuerung kann der Bediener folgende Elemente einstellen:

Datum/Uhrzeit

Druck, Temperatur, Durchfluss, Ebeneneinheiten

Sprache

Helligkeit

Backlightsteuerung

Standby-Timer

Serviceerinnerungen und mehrere andere Systemeinstellungen. Eine vollstédndige Liste und
Definition jeder Einstellung finden Sie unter ,System® im Abschnitt ,Menu-Erlauterungen® in
diesem Handbuch.

Motoreinstellungen

Im Meni ,Motoreinstellungen” kann der Bediener allgemeine benutzerdefinierte Parameter festlegen, die
beim AnschlieRen der Steuerung an einen Motor von den Werkseinstellungen gedndert werden wuirden.
Der Bediener kann in diesem Meni einstellen, ob es sich um einen J1939- oder einen mechanischen
Motor handelt und die Istwertquelle des Motors, die minimale und maximale Drehzahl, mit der der Motor
laufen soll, die Aufwarm-/Abkuhl-Einstellungen sowie weitere allgemeine Motoreinstellungen wahlen. Eine
vollstandige Liste und Definition jeder Einstellung finden Sie unter ,Motoreinstellungen im Abschnitt
»,Menu-Erlauterungen® in diesem Handbuch.

Erweiterte Motoreinstell.

Im Menu ,Erweiterte Motoreinstell.“ kann der Bediener seltener verwendete benutzerdefinierte Parameter
einstellen, die sich nicht im Menl ,Motoreinstellungen® befinden und die beim Anschlief3en der Steuerung
an einen Motor von den Werkseinstellungen geéndert werden wirden. In diesem Menl kann der Bediener

Abschnitt 40 00-02-0939
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Elemente wie ,J1939-Adressforderung” fiir die Steuerung, ,Motorgetriebe-Quelladresse®, ,Motorgetr-
Stunde auswahl.“, ,Anlassversuche®, ,Geschw. Anlasstrennung® und andere benutzerdefinierte
Motoreinstellungen einstellen. Eine vollstandige Liste und Definition jeder Einstellung finden Sie unter
.Erweiterte Motoreinstell.“ im Abschnitt ,Menu-Erlauterungen® in diesem Handbuch.

Drosseln

Eingabe/Ausgabe
Anwendungskonfiguration

Stabilisieren [ 00:00:00
0%Ruk | 0%DEF | Manuell

Abbildung 4: Hauptmenu, Seite 2

Drosseln

Im Menl ,Drosseln kann der Benutzer Elemente zum Drosseln des Motors, wie z. B. ,Drosseltyp®,
,Drehzahlbereich erhéhen/verringern®, ,Dross Steig/Senk Puls“ und andere Parameter zum Drosseln des
Motors einstellen. Eine vollstdndige Liste und Definition jeder Einstellung finden Sie unter ,Drosseln® im
Abschnitt ,Menu-Erlduterungen® in diesem Handbuch.

Eingabe/Ausgabe

Im Meni ,Eingabe/Ausgabe“ kann der Benutzer die Eingaben und Ausgaben fiir die Anwendung festlegen.
Dazu gehdren ,Digitale Eingaben®, ,Analoge Eingaben®, ,Relais u. digit. Ausgaben®. Das Meni ist mit
anderen Aspekten des Steuerungsmenus verknipft, z. B. Auto-Start-Funktionen, analogen Eingaben zur
Einstellung mechanischer Motoren, Warnungs-/Abschalt-Funktionen sowie allen Ausgaben, die zum
Starten/Steuern des Motors und Warnen des Benutzers erforderlich sind.

Uber die Oberflache der Steuerung kénnen die digitalen Eingaben in diesem Meni fur drei
Eingabearten als aktiver Zustand der Eingabe konfiguriert werden.

e Hoch, B(+)
e Niedrig, B(-)
e Offen

Uber die Oberflache der Steuerung kénnen die analogen Eingaben in diesem Menii fiir einen von vier
Gebertypen konfiguriert werden.

e Resistiv

e 4-20mA

e 0-5VvDC

e Analog.Digital (B— fUr zusatzliche digitale Eingaben)

Abschnitt 40 00-02-0939
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Die Ausgaben kénnen vom Bediener konfiguriert werden, der wahlen kann, welche Ausgabefunktion fiir
den gewlnschten Ausgabetyp verwendet werden soll (siehe unten).

e Relais [10 A, Form C]

e Digitale Aus [1 A, B(+)]

o Digitale Aus [1 A, B(-)]

HINWEIS: Obwohl es eine Funktion gibt, um alle analogen und digitalen Eingaben auf
dieselben Funktion einzustellen, wird dies von Enovation Controls nicht empfohlen.

Anwendungskonfiguration

Im Menl ,Anwendungskonfiguration® kann der Bediener die Auto-Start-Funktionen und Methoden zum
automatischen Drosseln einstellen, wenn die Steuerung als Auto-Start- und/oder Drosselsteuerung
verwendet werden soll. Abhéngig von der im Menu gewahlten Anwendung werden verschiedene Auto-
Start-Funktionen und Methoden zum automatischen Drosseln ausgeblendet, die relevant fir die gewéhlte
Anwendung sind. Diese automatische Ausblendfunktion erméglicht eine einfache, intuitive Bedienung des
MPC-10-Steuerungsmenis. Eine vollstandige Liste und Definition jeder Einstellung finden Sie unter
~<Anwendungskonfiguration“ im Abschnitt ,Meni-Erlduterungen® in diesem Handbuch.

HINWEIS: ,Férderdruck” ist der einzige verfligbare Drucktyp fir die Auto-Start-/Stopp-
und/oder automatische Drosselsteuerung durch Druck.

Allzweckpumpe

Die Anwendung ,Allzweckpumpe® enthalt die Auto-Start-Funktionen und Methoden zum
automatischen Drosseln der Steuerung fir Pumpen, die héufig bei Mietanwendungen verwendet
werden.

Zu den Auto-Start-Funktionen und Methoden zum automatischen Drosseln gehoren:
Funk f auto Start/Stopp
e Einheitl. Kont.
e Lokaler Start (griine Start-Taste)
e Zwei Kont. beibehal. (doppelte Erhaltung)
Meth z autom Drosseln
e Laufen unter Last
e Druckwandler (erfordert eine analoge Eingabeeinstellung)

Luftkompressor

Die Anwendung ,Luftkompressor® enthalt die Auto-Start-Funktionen und Methoden zum
automatischen Drosseln, die fUr alle motorbetriebenen Luftkompressoranwendungen verwendet
werden. Mit der MPC-10 kann der Kompressor wahrend des Betriebs starten/stoppen und den
gewtinschten Druck aufrechterhalten.

Zu den auswéhlbaren Auto-Start-Funktionen und Methoden zum automatischen Drosseln gehoren:
Funk f auto Start/Stopp
e Einheitl. Kont. (erfordert eine digitale Eingabe zum Starten und Stoppen)
e Lokaler Start (griine Start-Taste)
e Druckwandler (erfordert eine analoge Eingabe)

Abschnitt 40 00-02-0939
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Meth z autom Drosseln
e Laufen unter Last
e Druckwandler (erfordert eine analoge Eingabeeinstellung)

Schlauchtrommel-Bewasserung

Die Anwendung ,Schlauchtr. Bewass.“ enthalt die Auto-Start-Funktionen und Methoden zum
automatischen Drosseln, die fur Schlauchtrommel-Bewéasserungssysteme verwendet werden. Mit
der MPC-10 kann die Schlauchtrommelpumpe Uber mehrere Methoden automatisch gestartet
werden, einschlie8lich dem lokalen Startschlissel, der fur diese Anwendung am haufigsten
verwendet wird. Die Hauptfunktion dieser Anwendung ist die Methode zum automatischen
Drosseln. Uber diese Funktion kann die Steuerung die Drosselung der Pumpe verwalten, um
wéhrend der Bewéasserung einen bestimmten Druck aufrechtzuerhalten.

Zu den auswahlbaren Auto-Start-Funktionen und Methoden zum automatischen Drosseln gehoren:
Funk f auto Start/Stopp
e Einheitl. Kont. (erfordert eine digitale Eingabe zum Starten und Stoppen)
e |okaler Start
e Zwei Kont. beibehal.
Meth z autom Drosseln
e Druckwandler (erfordert eine analoge Eingabe)

Frostschutz

Die Anwendung ,Frostschutz® enthalt die Auto-Start-Funktionen und Methoden zum
automatischen Drosseln, die fur Frostschutzsysteme verwendet werden. Mit dieser Anwendung
kann eine Windmaschine, eine Sprinkleranlage oder andere Frostschutzarten mit einheitlichem
Kontakt oder einem Temperaturwandler verwendet werden.

Zu den auswahlbaren Auto-Start-Funktionen und Methoden zum automatischen Drosseln gehoren:
Funk f auto Start/Stopp
e Einheitl. Kont. (erfordert eine digitale Eingabe zum Starten und Stoppen)
e Temperaturwandler (erfordert eine analoge Eingabe zum Starten und Stoppen)
Meth z autom Drosseln
e Laufen unter Last

Hacker

Die Anwendung ,Hacker” enthalt die Auto-Start-Funktionen und Methoden
+Aktivieren/Deaktivieren®, die fiir Hacker verwendet werden. Der Bediener kann zudem
verschiedene Hackerarten wahlen, ,An-Aus-An“ oder ,Dumping®.

Folgende Funktionen stehen zur Verfligung:

Funk f auto Start/Stopp
e Einheitl. Kont. (erfordert eine digitale Eingabe zum Starten und Stoppen)
e Lok. Startschl.

UPM aktivieren

UPM deaktivieren

Verzdgerung deaktivieren

Hacker-Fordersystem
e An-Aus-An
e Dumping

Abschnitt 40 00-02-0939
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Start/Stopp Timer

Kommunikation

Stabilisieren [ 00:00:00
0%Rut | 0%DEF | Manuell

Abbildung 5: Hauptmend, Seite 3

Start/Stopp-Timer

Im Menl ,Start/Stopp Timer“ kann der Bediener einen Countdown-Timer und Start-/Stopp-Zeiten
hinzufigen. Mit dem Countdown-Timer kann der Bediener eine gewlinschte Countdown-Zeit festlegen und
sich vom Motor entfernen, da er kontrolliert gestoppt wird, sobald der Timer abgelaufen ist. Der Bediener
kann in diesem Menl zwischen drei Start/Stopp-Timern wahlen und kann einen bestimmten Tag und eine
bestimmte Stunde festlegen, zu dem/der die Steuerung basierend auf der internen Uhr startet und stoppt.
Eine vollstéandige Liste und Definition jeder Einstellung finden Sie unter ,Start/Stopp-Timer® im Abschnitt
»,Menu-Erlauterungen® in diesem Handbuch.

HINWEIS: Die Start/Stopp-Timer werden zusammen mit den anderen Start/Stopp-Arten
ausgefuhrt. LAuft der Motor bereits unter einer anderen Start/Stopp-Art, wenn ein
Start/Stopp-Timer aktiviert wird, wird der Start/Stopp-Timer ignoriert. Sobald der Motor
durch den Start/Stopp-Timer gestartet wird, muss der Timer ablaufen, damit der Motor
kontrolliert gestoppt wird.

Kommunikation

Im Meni ,Kommunikation* kann der Bediener die Art der RS485-Kommunikation wie z. B. ,PVA-Anzeige*,
,Modbus® oder ,Lokale Anzeige“ wahlen. In diesem Meniu kann der Bediener zudem die RS485-Slave-
Adresse und das serielle RS485-Setup wahlen. Eine vollstdndige Liste und Definition jeder Einstellung
finden Sie unter ,Kommunikation® im Abschnitt ,Meni-Erlauterungen” in diesem Handbuch.

Abschnitt 40 00-02-0939
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Start/Stopp-Einstellungen

Die MPC-10 verfugt Uber finf automatische Start/Stopp-Arten. Diese werden nachfolgend aufgeflhrt:

Einz Kont. Strt/Stpp

Die Start/Stopp-Art ,Einz Kont. Strt/Stpp“ wird verwendet, wenn ein Remote-Kontakt geschlossen wird und
beim Auto-Start geschlossen bleibt und beim Auto-Stopp wieder 6ffnet.

Zwei Kont. beibehal. Strt/Stpp (wird auch ,,Erhalten” genannt)

Die Start/Stopp-Art ,Zwei Kont. beibehal. Strt/Stpp“ wird verwendet, wenn beide Kontakte beim Auto-Start
geschlossen und beide Kontakte beim Auto-Stopp wieder getffnet werden (nicht nur kurzzeitig).

Druck, Temperaturwandler Start/Stopp

Ein Wandler kann fiir die automatische Start/Stopp-Funktion verwendet werden, falls dies fur die Anwendung
erforderlich ist. Es sind Sollwerte vorhanden, tber die der Bediener die korrekten Werte eingeben kann.

ANMERKUNGEN:

Wenn die Anwendung die Steuerung Uber einen Wandler unterstiitzt, kann derselbe
Wandler fir die automatischen Start/Stopp- und automatischen Drosselfunktionen
verwendet werden.

~Forderdruck” ist der einzige verfligbare Drucktyp flr die Auto-Start-/Stopp- und/oder
automatische Drosselsteuerung durch Druck.

Start/Stopp mit lokalem Startschliissel

Die Funktion ,Lok. Startschl.“ verwendet die griinen und roten Tasten auf der Benutzeroberflache zum
automatischen Start und Stopp.

Schnellstart-Setup

In den folgenden Abschnitten werden die Schritte erlautert, die fir einige der vielen Konfigurationen und
Einstellungen der MPC-10-Steuerung erforderlich sind. Es wird empfohlen, die Steuerung aus- und
wieder einzuschalten, nachdem Anderungen an den Sollwerten vorgenommen wurden.

Die einzelnen Meniischritte werden nachfolgend erlautert:

Uber ,Menii/System/Kontrast* gelangt der Bediener zuerst in das Menii, kann dann nach einem Parameter
namens ,System“ suchen und die [Eingabe]-Taste driicken, um das Systemmeni aufzurufen. Um nach
dem Parameter ,Kontrast“ zu suchen, driicken Sie die [Eingabe]-Taste, um das Men ,Kontrast® zu 6ffnen
usw.

Abschnitt 40 00-02-0939
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Einstellen der Helligkeit

1.
2.

3.

Offnen Sie Menii/System/Helligkeit und driicken Sie die [Eingabe]-Taste.

Stellen Sie die Helligkeit Gber die Nach-oben- und Nach-unten-Tasten ein (Werte zwischen 0 und 100)
und driicken Sie die [Eingabe]-Taste, wenn der gewiinschte Wert angezeigt wird.

Driicken Sie die [Meni]-Taste, um die Meni-Setup-Bildschirme zu schlief3en.

HINWEIS: Die Helligkeit der Anzeige wird erst angepasst, sobald die Eingabe-Taste
gedriickt wird.

Einstellen der MPC-10 auf ,,Mechanischer Motor*

1.

2.

Offnen Sie Menii/Motoreinstellungen/Motortyp und driicken Sie die [Eingabe]-Taste. Wahlen
Sie Mechanisch aus und driicken Sie die [Eingabe]-Taste.

Dricken Sie die Nach-unten-Taste, bis Istwertquelle angezeigt wird und dricken Sie die
[Eingabe]-Taste. Wahlen Sie anschlieBend entweder ,Motorgenerator oder ,Magnet. Aufnehmer*
aus und driicken Sie die [Eingabe]-Taste.

Dricken Sie die Nach-unten-Taste, bis Geschwindigkeitskalibrat. angezeigt wird und driicken Sie
die [Eingabe]-Taste.

Wahlen Sie UUber die Nach-oben- und Nach-unten-Tasten die korrekte Anzahl an
Schwungradz&hnen oder Motorgeneratorimpulsen aus und driicken Sie die [Eingabe]-Taste.
Dricken Sie einmal auf die [Zurlick]-Taste. Dricken Sie die Nach-unten-Taste, bis
Eingabe/Ausgabe angezeigt wird und driicken Sie die [Eingabe]-Taste.

Offnen Sie Analoge Eingaben und wéhlen Sie eine analoge Eingabe fur den Oldruck und eine fiir
die Kuhlmitteltemperatur aus. Driicken Sie die [Eingabe]-Taste, um die Einstellungen zu speichern.
Dricken Sie die [Zurlick]-Taste doppelt, um ,Relais u. digit. Ausgaben® zu 6ffnen.

Legen Sie die Relaisausgaben fur ,Kurbel“ und ,Kraftstoff* fest.

HINWEIS: DO3 und DO4 sind werkseitig auf ,Drossel verringert® und ,Drossel erhoht” fiir
den Drosselantrieb AT03069 eingestellt.

Dricken Sie die [Meni]-Taste, um die Menu-Setup-Bildschirme zu schlie3en.

Einstellen der MPC-10 auf ,,J1939-Motor* (Werkseinstellung)

1.

2.

Offnen Sie Menii/Motoreinstellungen/Motortyp und driicken Sie die [Eingabe]-Taste. Wahlen
Sie J1939 aus und drucken Sie die [Eingabe]-Taste.

Dricken Sie die Nach-unten-Taste, bis ,Istwertquelle® angezeigt wird und dricken Sie die
[Eingabe]-Taste. Wahlen Sie ,,J1939" aus und driicken Sie die [Eingabe]-Taste.

Dricken Sie einmal auf die [Zurlick]-Taste. Dricken Sie die Nach-unten-Taste, bis das Menu
,Drosseln“ angezeigt wird und dricken Sie die [Eingabe]-Taste doppelt. Wahlen Sie den
gewtinschten Drosseltyp aus und driicken Sie die [Eingabe]-Taste.

Stellen Sie sicher, dass die analogen Eingaben nicht auf ,Oldruck® oder ,Kihlmitteltemp.“ einge-
stellt sind. Deaktivieren Sie sie oder stellen Sie sie auf einen anderen Wert ein. Manche Motorsteu-
ergerate benétigen einen externen Oldruckgeber. Obwohl manche Motorsteuergeréte einen exter-
nen Oldruckgeber bendtigen, stellt dies eine Ausnahme dar, ist jedoch mit der Steuerung moglich.
Driicken Sie die [Meni]-Taste, um die Setup-Bildschirme zu schlieRen.

Einstellen der MPC-10 auf Auto-Start mit einheitlicher Kontakt-Eingabe

1. Offnen Sie Menii/Anwendungskonfiguration/Auto-Start_Stopp-Funktion/Einheitl. Kont. (fir
alle Anwendungen verfuigbar).
2. Dricken Sie einmal die [Zurlick]-Taste und wéahlen Sie Eingabe/Ausgabe/Digitale Eingaben aus.
3. Weisen sie einer digitalen Eingabe die Funktion ,Einz Kont. Strt/Stpp“ zu.
4. Dricken Sie die [Menu]-Taste, um das Setup zu verlassen.
Abschnitt 40 00-02-0939
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Einstellen der MPC-10 auf Auto-Start mit lokalem Startschliissel

1. Offnen Sie Menii/Anwendungskonfiguration/Auto-Start_Stopp-Funktion/Lok. Startschl. und
dricken Sie die [Eingabe]-Taste (fir ,Frostschutz” nicht verfigbar).
2. Drucken Sie die [Meni]-Taste, um die Menii-Setup-Bildschirme zu schliefl3en.

Einstellen der MPC-10 auf Auto-Start mit Erhalten-Eingaben

1. Offnen Sie Menu/Anwendungskonfiguration/Auto-Start_Stopp-Funktion (nur fur
LAllzweckpumpe* verfiigbar).

Markieren Sie ,Einheitl. Kont.” oder ,Zwei Kont. beibehal.“ und driicken Sie die [Eingabe]-Taste.
Driicken Sie einmal die [Zurlick]-Taste und 6ffnen Sie Eingabe/Ausgabe/Digitale Eingaben.
Wabhlen Sie die zu &ndernde digitale Eingabe.

4. Weisen Sie der gewahlten digitalen Eingabe die korrekte Eingabe zu.

2.
3.

HINWEIS: Falls ,Einheitl. Kont.“ ausgewahlt wurde, muss nur die digitale Eingabe
konfiguriert werden. Falls ,Zwei Kontakte beibehal.“ ausgewahlt wurde, mussen zwei
digitale Eingaben konfiguriert werden, eine fur die Start- und eine fir die Stoppfunktion.

5. Stellen Sie sicher, dass die korrekte Anzahl an digitalen Eingaben konfiguriert wird (wie oben
beschrieben) und driicken Sie anschlieRend die [Men(i]-Taste, um das Setup zu verlassen.

Einstellen der MPC-10 auf Auto-Start mit Druck

1. Offnen Sie Menii/Anwendungskonfiguration/Auto-Start_Stopp-Funktion/Druckwandler und

driicken Sie die [Eingabe]-Taste (nur fur ,Luftkompressor® verfligbar).

Setzen Sie die erforderlichen Parameter fest (d. h. ,Druck beibehalten®, ,Start-/Stoppdruck® usw.)
Dricken Sie die [Zurlick]-Taste doppelt und 6ffnen Sie Eingabe_Ausgabe/Analoge Eingaben.
Wabhlen Sie die zu &ndernde analoge Eingabe.

Weisen Sie der gewahlten analogen Eingabe die korrekte Druckeingabe zu.

Konfigurieren Sie im Meni ,Sensor-Setup® den Sensor.

Driicken Sie die [Meni]-Taste, um das Setup zu verlassen.

Nogakwd

Einstellen der MPC-10 auf Auto-Start mit Uhrzeit

ANMERKUNGEN:
1) Stellen Sie sicher, dass im Systemmeni das Datum und die Zeit korrekt eingestellt
wurden, bevor Sie die Einstellung ,Auto-Start mit Uhrzeit* festlegen.

2) Fir die MPC-10 kdnnen drei verschiedene Start/Stopp-Daten und -Zeiten festgelegt
werden. Wiederholen Sie die Schritte 2 bis 4 bei Bedarf fur weitere Timer.

3) Der Countdown-Timer lauft separat von der internen Uhr. Dabei handelt es sich um
eine Laufzeit, nachdem der Schliisselstart aktiviert wurde. Wenn dieser Timer ablauft,
tritt ein automatischer Stopp ein.

4) Der Uhrzeit-Start-Timer, mit dem der Motor gestartet wurde, ist der einzige Timer, mit
dem der Motor gestoppt werden kann.

1. Offnen Sie Menii/Start_Stopp Timer und wahlen Sie den ersten Start/Stopp-Timer aus.
2. Wahlen Sie ,Starttag 1" aus und anschlieffend den gewilinschten Tag oder die Option ,Tagl.”.
3. Wahlen Sie ,Startzeit 1“ aus und legen Sie die Start-Stunde, Start-Minute und Start-Sekunde fest.
4. Legen Sie wie in den Schritten 2 bis 3 erklart den Stopp-Tag und die Stopp-Zeit feste.
Abschnitt 40 00-02-0939
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Einstellen der MPC-10 auf Auto-Start mit Temperatur

1. Offnen Sie Menii/Anwendungskonfiguration/Frostschutz/Funk f auto
Start/Stopp/Temperaturwandler. Driicken Sie die [Eingabe]-Taste.

Driicken Sie die Nach-unten-Taste, bis Temperaturwandler angezeigt wird.

Legen Sie eine Start- und Stopptemperatur fest und driicken Sie die [Zurlick]-Taste doppelt.
Offnen Sie Eingabe_Ausgabe/Analoge Eingaben und wahlen Sie eine analoge Eingabe aus.
Weisen Sie der gewahlten analogen Eingabe die korrekte Temperatureingabe zu.

Dricken Sie die [Meni]-Taste, um das Setup zu verlassen.

ok wN

Einstellen der MPC-10 zum Betreiben des Motors fiir eine feste Zeitdauer

Der Bediener kann den Countdown-Timer verwenden, um den Motor fir eine bestimmte Zeitdauer im
automatischen Modus laufen zu lassen. Diese Funktion wird nur verwendet, wenn ,Lokaler Schlissel“ als
Methode zum automatischen Starten ausgewahlt ist. Der automatische Stopp tritt ein, wenn entweder der
Countdown-Timer ablauft oder ein Stopp durch den lokalen Schlussel eintritt.

1. Offnen Sie Menii/Start_Stopp Timer/Countdown Timer.
2. Stellen Sie die Stunden, Minuten und Sekunden fiir den Motorbetrieb ein und driicken Sie die
[Eingabe]-Taste.
3. Dricken Sie die [Menl]-Taste, um das Setup zu verlassen.
HINWEIS: Wenn ein Countdown fiir den Countdown-Timer festgelegt wurde, startet die

Steuerung bei einem automatischen Start immer den Countdown, bis der Timer auf 0
gesetzt wird.

Beispielbildschirme

Tatsachliche Drehzahl

/
16450em ...

ZIEL: 18007

Dieselpartikelfilter " Stabilisieren | 00:00:00 _Zketrl?éﬁi:r?;izéiiéim
RuRR-Niveau % o o
——0%Ruk | 0% DEF | Manuell

\

Manuell/Auto-Bezeichner

Dieselabgasfluid-Niveau

Abbildung 6: Beispielbildschirm
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Weitere MPC-10-Bildschirme

1 645 UPM

ZIEL: 1800

Stabilisieren [ 00:00:00
0%Rut | 0%DEF | Manuell

Abbildung 7: Hauptbildschirm

Auf diesem Hauptbildschirm werden der tatsé&chliche und der Ziel-Drehmomentwert, der Betriebsmodus, der
Timer-Fortschritt, % Rul3, % DEF und der aktuelle Zustand zusammen mit Symbolen und Warnmeldungen
angezeigt.

1742 P 64es
158 @ 12.0,

Laufen unter Last | 00:19:07
74%RuB | 4%DEF | Manuell

m!-:, é
'l-l-._>
A A

Abbildung 8: 4-Anzeigen-Bildschirm

Auf dem ersten 4-Anzeigen-Bildschirm werden die Motordrehzahl, der Oldruck, die Motortemperatur und die
Batteriespannung angezeigt. Falls alternative Parameter bendétigt werden, kdnne diese mithilfe des
kostenlosen MPC-10-Software-Konfigurationstools eingestellt werden.

17420 849
79, 49

Laufen unter Last | 00:19:07
74%Rub | 4%DEF | Manuell

&
5 i}
[

Abbildung 9: Zweiter 4-Anzeigen-Bildschirm

Auf dem zweiten 4-Anzeigen-Bildschirm werden die Motordrehzahl, die Motortemperatur, der
Kraftstoffstand und GPH angezeigt. Falls alternative Parameter bendétigt werden, kénne diese mithilfe des
kostenlosen MPC-10-Software-Konfigurationstools eingestellt werden.
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Starten o 92 PS|
£ ol erter
Stoppen ,I-E- 65

1770 wimin
Stabilisieren [ 00:00:00
33%Rul | 72 % DEF | Manuell

Abbildung 10: Auto-Start/Stopp-Art

Auf diesem Bildschirm werden die Auto-Start/Stopp-Art sowie die Drosselmethode fir den automatischen
Start/Stopp angezeigt.

Regenerationsmodus

| Autom. Regeneration |

0 Reguest Zahler
nter driicken, um zu wechseln modus
Halten Sie sich an der regen Anfrage

Stabilisieren [ 00:00:00
33%Ru | 72% DEF | Manuell

Abbildung 11: Regenerationsmodus

Hierbei handelt es sich um den Tier 4-Regenerationsmodus, der im Tier 4-Meni angezeigt wird. Auf diesem
Bildschirm kann der Benutzer den Regenerationsmodus auswéhlen, ohne dabei das Meni aufrufen zu

mussen.
Systeminformationen

Caterpillar 0.00 std.
00/Jan /00 Sonntag ~ 12:00:00 AM
SW: 00.00.00000 .00
TNr 40-70-0494 SN: N/Z
Stabilisieren [ 00:00:00
33%Rul | 72% DEF | Manuell

Abbildung 12: Systeminformationen

Auf diesem Bildschirm werden das Datum, der Tag, die Zeit, die Softwareversionsnummer, der
Motorhersteller, die Teilenummer (falls zutreffend) sowie die Seriennummer (falls zutreffend) angezeigt.
Dieser Bildschirm wird vom technischen Kundenservice benétigt.
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Digitaler Ausgabestatus

DO 1 Nicht verwendet Aus
DO 2 Nicht verwendet Aus
DO 3 Nicht verwendet Aus
DO 4 Nicht verwendet Aus
Stabilisieren [ 00:00:00

33%Rult | 72 % DEF | Manuell

Abbildung 13: Digitaler Ausgabestatus
Auf diesem Bildschirm sieht der Bediener, welche digitalen Ausgabefunktionen eingestellt sind, ohne dabei

das Meni 6ffnen zu missen. Zudem wird die aktive Einstellung angezeigt, mit der der Benutzer Uiber den
Ausgabestatus informiert wird.

Relaisstatus

R 1 Nicht verwendet Aus

R 2 Nicht verwendet Aus

R 3 Nicht verwendet Aus
Stabilisieren [ 00:00:00

33% Rukt | 72 % DEF | Manuell

Abbildung 14: Relaisstatus
Auf diesem Bildschirm sieht der Bediener, welche Relaisstatusfunktionen eingestellt sind, ohne dabei das

Menu 6ffnen zu missen. Zudem wird die aktive Einstellung angezeigt, mit der der Benutzer Gber den
Relaisstatus informiert wird.

Digitaler Eingabestatus Digitaler Eingabestatus

DI 1 Deaktiviert B- ||[DI4 Deaktiviert B-
DI 2 Deaktiviert B- ||[DI5 Deaktiviert B-
DI 3 Deaktiviert B-

Stabilisieren [ 00:00:00 Stabilisieren [ 00:00:00

33%Rult | 72 % DEF | Manuell 33% Ruk | 72% DEF | Manuell

Abbildung 15: Bildschirme fur den digitalen Eingabestatus

Auf diesen Bildschirmen sieht der Bediener, welche digitalen Eingabefunktionen eingestellt sind, ohne dabei
das Meni 6ffnen zu missen. Zudem wird die aktive Einstellung angezeigt, mit der der Benutzer tber den
Eingabestatus informiert wird.
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Analoger Eingabestatus
Al 1 0-5V Ansaugdruck
Al 2 Murphy-Oltemperatur
Al 3 0-5V Férderdruck

Stabilisisren [ 00:00:00
33%Rul | 72% DEF | Manuell

Abbildung 16: Analoger Eingabestatus

Auf diesem Bildschirm werden die fiir die analoge Eingabe im Mend fiir jede Eingabe ausgewahlten
Funktionen angezeigt.

Lebensdauer Ol verbleibend 0.0 std. Treibstofffilter Lebensd. 0.0 std.
Olfilter Lebensd verbl 0.0 std.| Luftfilter Lebensdauer 0.0 std.
Lebensdauer Riemen verbl. 0.0 std. Wartung Lebensdauer 0.0 std.
Lebensd. Batterie verbl. 0.0 std.

Stabilisieren [ 00:00:00 Stabilisieren [ 00:00:00

33% Rut | 72 % DEF | Manuell 33% Rut | 72 % DEF | Manuell

Abbildung 17: Lebensdauer Serv. verbl.-Bildschirme

Auf diesen Bildschirmen stehen eine Liste der Serviceerinnerungen und die verbleibenden Stunden, bis der

interne Alarm die erforderlichen Servicearbeiten anzeigt, zur Verfiigung. Sobald 0 Stunden erreicht sind,
werden die Stunden in negativen Zahlen nach unten gezéhlt.

Warnungs- und Abschalt-Symbole

Die folgenden 1ISO-Symbole kénnen im unteren Bereich des MPC-10-Bildschirms angezeigt werden und
weisen den Bediener darauf hin, dass eine Warnungs- oder eine Abschaltsituation aufgetreten ist:

Symbol Beschreibung

= Wird angezeigt, wenn HEST (High Exhaust System Temperature) aktiviert ist
— und die Abgastemperatur Gber den normalen Betriebsbedingungen liegt.
‘L: Dieselabgasfluid niedrig. Zeigt an, dass der DEF-Stand niedrig ist.
.-,____=)
o

Fortfihrung auf der nachsten Seite
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Symbol Beschreibung
=__= Wird angezeigt, wenn sich die Motornachbehandlung regenerieren muss.
=EE._ ) Dies liegt daran, dass der Nachbehandlungsfilter den RuRstand erreicht hat,

fir den geman der Einstellung des Motorenherstellers eine Regeneration
erforderlich ist.

" Wird angezeigt, wenn das Motorsteuergerat die Regeneration gesperrt hat.
=:_ ) Dies wird normalerweise auch angezeigt, wenn im Menu ausgewahlt wurde,
- dass die Regeneration gesperrt werden soll.
I__: Wird angezeigt, wenn eine Fehlfunktion der Abgasnachbehandlung
= ___n} aufgetreten ist. Kontaktieren Sie den Kundendienst lhres lokalen

Motorherstellers fir weitere Informationen und Hilfe.

Wird angezeigt, wenn eine aktive und nicht bestéatigte DTC-Warnung vorliegt.
Dieses Symbol wird nur dann ausgeblendet, sobald der Fehler bestéatigt und
behoben wurde.

Wird angezeigt, wenn eine aktive (nicht bestétigte) DTC-Abschaltung vorliegt.

Getriebedruck

Kraftstoffverbrauch

Kraftstoffpegel

3 200>

Durchflussrate

©
1

Motorabschaltung

Motordlstand

Forderdruck

Aktueller Oldruck

Aktuelle Drehzahl

G HSHILIFSHT -

=
Ty
3
=3
=]

Fortfihrung auf der néchsten Seite
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Symbol

Beschreibung

Umgebungstemperatur

Oltemperatur

Systemfullstand

Ansaugdruck

Motorbelastung (%) bei aktueller Drehzahl

Aktuelle Motortemperatur

l1oeula -

Batteriespannung

Fehlerbehebung

Bei Warnungen und Herunterf., die intern von der Steuerung erzeugt werden, wird im oberen
Bildschirmbereich ,Interner Fehler* angezeigt. Uberprifen Sie alle Fliissigkeitsstande und -driicke.
Vergewissern Sie sich, dass das Kihlsystem und der Motor ordnungsgemalf? funktionieren.

Zusammen mit den Warnungen und Herunterf., die vom Motorsteuergerat erzeugt werden, wird auch die
Ursache des Fehlers angezeigt. Kontaktieren Sie den Motorhersteller zu Informationen und Hilfe beziglich
der auf dem Bildschirm angezeigten Fehlercodes.

Falls alles ordnungsgemalf funktioniert, miissen Sie unter Umstanden tberprifen, ob die Sollwert- oder
Bypass-Timer-Bereiche innerhalb der normalen Betriebseinstellungen liegen.
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Menu-Erlauterungen

System

Datum/Uhrzeit: Einstellung des Datums und der Zeit der Steuerung.

Druckeinheiten: Auswahl der Einheiten ,Psi, ,kPa“ oder ,BAR* fiir die Druckangaben. Werkseinstellung
ist ,,PSI*.

Temperatureinheiten: Auswahl der Einheiten ,Fahrenheit” oder ,Celsius fur die Temperaturangaben.
Werkseinstellung ist ,,Fahrenheit®.

Ebeneneinheiten: Auswahl der Einheiten ,Full® oder ,Meter” fir die Ebenenangaben. Werkseinstellung
ist ,,FuB®.

Durchflusseinheiten: Auswahl der Einheiten ,Gall/Min (USA), ,Gall/Min (GB)‘ und ,lJpm* (Liter pro
Minute) fur die Durchflussangaben. Werkseinstellung ist ,,Gall/Min (USA)“.

Sprache: Auswahl der benétigten Sprache. Englisch, Franzésisch, Deutsch, Spanisch, Italienisch.
Werkseinstellung ist ,,English®.

Helligkeit: Einstellung der Bildschirmhelligkeit. Werkseinstellung ist ,,90%.

Backlightsteuerung:  Deaktivierung oder Aktivierung der Bildschirmhintergrundbeleuchtung.
Werkseinstellung ist ,,Aktivieren®.

Standby-Timer: Durch die Einstellung dieses Timers (HH:MM:SS) bleibt der Bildschirm die ausgewahlte
Dauer aktiviert, bis die Steuerung in den Standby-Modus wechselt. Werkseinstellung ist ,,00:30:00“.

Serviceerinnerungen: Wenn Serviceerinnerungen auf 0 eingestellt sind, werden die Alarmmeldungen
deaktiviert. Jedoch wird der Countdown fortgefiihrt und zeigt negative Zahlen an, sobald bei den folgenden
Parametern O erreicht wurde: Alle Serviceerinner. sind ab Werk auf 250 Std. gestellt. Eine Ausnahme
stellt hier ,,Wartung Lebensdauer” dar (Werkseinstellung ,,500 Std.*).

Ol Lebensdauer

Offilt. Lebensd

Riemen Lebensd

Batter. Lebensd

Treibstofffilter Lebensd.

Luftfilter Lebensdauer

Wartung Lebensdauer

Alle zuriicksetzen

Gespeicherte Fehlercodes: Hiermit kann der Bediener die gespeicherten Fehlercodes des
Motorsteuergerats abrufen.

Auto/manuell: Die Steuerung wird abhéngig von der Auswahl entweder im manuellen oder
automatischen Betriebsmodus gestartet. Der Bediener kann nur ,Manuell“ und beim Starten nicht ,Auto®
auswahlen. Werkseinstellung ist ,,Manuell“.

Grine LED: Auswahl von ,automatischem Betrieb® oder ,Laufen unter Last” fur die griine LED.

Werkseinst. Wiederherst.: Der Bediener kann alle Einstellungen auf ihre Standardwerte zuriicksetzen.
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Ereignisverlauf anzeigen: Anzeige der gespeicherten Alarmmeldungen.
Ereignisverlauf I6schen: Léschen der gespeicherten Ereignisse (Alarmmeldungen).

Mot.-gen-Anl.-Steuerung: Den fur ,Mot.-gen-Anl.“ festgelegte Eingabe aktivieren oder deaktivieren und
Aktivieren der Fehlerabschaltung.

Motoreinstellungen

Motortyp: Auswahl von ,J1939“ oder ,Mechanisch®. Wenn ,Mechanisch® gewahlt wird, werden einige
Parameter, die fur ,J1939° relevant sind, nicht mehr im Menu angezeigt. Werkseinstellung ist ,,J1939%.

Motorhersteller: Auswahl eines bestimmten Motorherstellers (z. B. Caterpillar, Cummins, John Deere,
Deutz, Kubota, Yanmar, JCB, Volvo, FPT, Isuzu, GM, Andere). Werkseinstellung ist ,,Andere*.

Motoremissionen: Auswahl der Emissionssteuerung (z. B. Tier 3 oder niedriger, Tier 4 Interim oder Tier
4/EU-Stufe 1A, 11IB). Werkseinstellung ist ,,Tier 3 oder niedriger”.

Tier 4: (Wird nur angezeigt, wenn Tier 4 Interim oder Tier 4/EU-Stufe IlIA, 1lIB ausgewdahlt wurde).
Erméglicht den automatischen Betrieb oder das Sperren der Regeneration und/oder eine
Regenerationsanforderung. Hinweis: Durch das Sperren der Regeneration kann der Motor unter
Umstanden unterbelastet werden oder abschalten, falls das Ruf3-Niveau zu hoch ist. Es wird empfohlen,
diese Einstellung auf ,Autom. Regeneration® zu belassen. Die Motorsteuereinheit kann die
Regenerationsanforderung unter Umsténden nicht zulassen, wenn bestimmte Parameter nicht den durch
den Motorhersteller vorausgesetzten Niveaus entsprechen.

Regeneration auto/sperren: Werkseinstellung ist ,Automat..
Regeneration anfordern: Ja/Nein. Werkseinstellung ist ,Nein®.
DEF-Anzeige: Ja/Nein. Werkseinstellung ist ,Nein®.

Anzeige Prozentsatz Rul3: Ja/Nein. Werkseinstellung ist ,Nein®.
Status Regeneration: Ja/Nein. Werkseinstellung ist ,Nein®.

Istwertquelle: Auswahl der entsprechenden Istwertquelle des Motors (z. B. J1939, Motorgenerator oder
Magnet. Aufnehmer). Werkseinstellung ist ,,J1939%.

Geschwindigkeitskalibrat. Einstellen der korrekten Anzahl an  Schwungradzahnen oder
Motorgeneratorimpulsen fiir mechanische Motoren. Werkseinstellung ist ,,150.

Aufwarmgeschwindigkeit: Einstellen der Geschwindigkeit des Motors wahrend der Aufwarmphase.
Diese Geschwindigkeitseinstellung muss sich auf oder UGber der Einstellung ,Min. Motorgeschwindigk.*
befinden. Werkseinstellung ist ,,900 UPM“.

Aufwarmverzégerung: Hiermit kann der Bediener die gewinschte Aufwarmzeit/-verzégerung fir den
Motor einstellen. Dabei handelt es sich um die Zeit, in welcher der Motor im Aufwarmzyklus mit reduzierter
Drehzahl lauft. Werkseinstellung ist ,,00.03.00“.

Min. Motorgeschwindigk.: Einstellen der niedrigsten Drehzahl fir den kontinuierlichen Betrieb. Die
Steuerung verhindert, dass der Motor unter die minimale Motorgeschwindigkeit gedrosselt wird, solange der
Forderdruck aufrechterhalten wird. Werkseinstellung ist ,,700 UPM*“.
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Laufen unter Last: Der Motor hélt diese Drehzahl aufrecht, wahrend er sich im Zustand ,UNTER LAST*
befindet. Werkseinstellung ist ,,2000 UPM*.

Max. Motorgeschwindigkeit: Einstellen der maximalen Drehzahl fir den kontinuierlichen Betrieb. Die
Steuerung verhindert, dass der Motor Uber die maximale Motorgeschwindigkeit gedrosselt wird, solange
der Forderdruck aufrechterhalten wird. Werkseinstellung ist ,,2200 UPM*.

Abkihlgeschwindigkeit: Einstellen der Geschwindigkeit des Motors wahrend der Abkihlphase. Diese
Geschwindigkeitseinstellung muss sich auf oder Uber der Einstellung ,Min. Motorgeschwindigk.“ befinden.
Werkseinstellung ist ,,900 UPM*“.

Abkuhlverzdégerung: Hiermit kann der Bediener die gewlinschte Abkihlzeit/-verzégerung fur den Motor

einstellen. Dabei handelt es sich um die Zeit, in welcher der Motor im Abkihlzyklus mit reduzierter
Drehzahl lauft. Werkseinstellung ist ,,00.03.00“.

Erweiterte Motoreinstell.

J1939-Adressforderung: Einstellen der Adresse fur die in der J1939-Motoreinstellung verwendete
Steuerung. Werkseinstellung ist ,,3.

Motorgetriebe-Quelladresse: Quelladresse fur das angeschlossene Motorgetriebe. In der Regel auf 0, 1
oder 2 eingestellt. Werkseinstellung ist ,,0.

Motorgetr-Stunde auswahl.: Auswahl von ,Motorgen.-Stunden® (von der Motorsteuereinheit gemeldeten
Motorbetriebsstunden) oder ,Intern® (von der MPC-10 intern berechnete Betriebsstunden), vorausgesetzt,
die Drehzahl ist hoher als 50. Werkseinstellung ist ,,Motorgen.-Stunden®.

Anlassversuche: Format von 1,00 bis 20,00. Anzahl der Startversuche des Motors, bis eine Fehlstart-
Abschaltung eingeleitet wird. Werkseinstellung ist ,,3“.

Geschw. Anlasstrennung: Geschwindigkeit, mit der die Kurbel andere Eingabeparameter sperrt.
Werkseinstellung ist ,,500 UPM*“.

Timer/Verzogerungen: Festlegen der Betriebseinstellungen fir:

Auto Start verzogern: Der Auto-Start-Zustand muss wahrend der gesamten Verzégerung aktiviert
bleiben, damit ein Auto-Start ausgeltst werden kann. Wird der Auto-Start-Zustand wéhrend dieser
Verzoégerung deaktiviert, wird die Verzdgerung auf Null zuriickgesetzt. Werkseinstellung ist
,»00.00.03“.

Auto Start stoppen: Der Auto-Stopp-Zustand muss wahrend der gesamten Verzégerung aktiviert
bleiben, damit ein Auto-Stopp ausgelést werden kann. Wird der Auto-Stopp-Zustand wahrend
dieser Verzogerung deaktiviert, wird die Verzégerung auf Null zuriickgesetzt. Werkseinstellung ist
,»,00.00.03¢,

Motorgen stabil. Timer: Beim Starten erméglicht diese Verzégerung der Motorsteuereinheit die
Stabilisierung und das Senden am CAN-Bus vor dem eigentlichen Anlassen. Werkseinstellung ist
»00.00.05¢.

Anlasszeit: Zeitdauer, wahrend der die Anlassausgabe wéahrend dem Zyklusanlassen aktiviert ist.
Werkseinstellung ist ,,00.00.10“.

Kurbelablage: Zeitdauer, wéhrend der die Anlassausgabe wéhrend dem Zyklusanlassen deaktiviert
ist. Werkseinstellung ist,,00.00.10“.
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Prestart Verzégerung 1: Sobald ein Start-Zustand von der Steuerung akzeptiert wurde, beginnt
diese Verzogerung mit dem Timing und die Prestart-Ausgabe Nr. 1 wird aktiviert. Sobald diese
Verzogerung beendet ist, wird die Ausgabe deaktiviert und die Auto-Sequenz wird fortgesetzt.
Werkseinstellung ist ,,00.00.00.

Prestart Verzégerung 2: Sobald ein Start-Zustand von der Steuerung akzeptiert wurde, beginnt
diese Verzégerung mit dem Timing und die Prestart-Ausgabe Nr. 2 wird aktiviert.
Werkseinstellung ist ,,00.00.00.

Prestart Verzég. 2-Modus: Mit dieser Einstellung wird festgelegt, ob die Prestart-Ausgabe Nr. 2
wahrend des Anlasszustands oder nur wahrend Prestart-Zustand Nr. 2 aktiviert ist.
Werkseinstellung ist ,,Vor Anlass“.

Spindown-Timer: Diese Verzdgerung beginnt mit dem Timing, wenn kein Aufruf vorhanden ist und
die Motordrehzahl Null ist. Bis diese Verzdgerung beendet ist, werden keine Auto-Start-Funktionen
ausgefihrt. Werkseinstellung ist ,,00.00.30“. Kann nicht auf unter 00.00.05 eingestellt werden.

Nach-Anlass-Sperrensetup: Hierbei handelt es sich um ein Setup fiir eine Verzdgerung, die mit
dem Timing beginnt, wenn der Motor tatséchlich startet. Wahrend dieser Verzégerung werden die
ausgewdahlten Funktionen ignoriert. Sobald diese Verzégerung beendet ist, werden die
ausgewahlten Funktionen aktiviert. Wahrend der Dauer dieser Verzogerung konnen die
ausgewahlten Funktionen von aktiv zu inaktiv wechseln, ohne die Verzdogerung dabei
zuriickzusetzen.

Nach-Anlass-Sperrenzeit: Werkseinstellung ist ,,00.00.30“
Nach-Anlass-Sperre 1. Werkseinstellung ist ,,Niedriger Oldruck“
Nach-Anlass-Sperre 2. Werkseinstellung ist ,,Hohe Motortemperatur*
Nach-Anlass-Sperre 3. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Nach-Anlass-Sperre 4. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Nach-Anlass-Sperre 5. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert®.

Nach-Aufwarm-Sperrensetup: Hierbei handelt es sich um ein Setup fir eine Verzégerung, die mit
dem Timing beginnt, wenn die Aufwéarmverzogerung beendet ist. Wéhrend dieser Verzdégerung
werden die ausgewahlten Funktionen ignoriert. Sobald diese Verzégerung beendet ist, werden die
ausgewdahlten Funktionen aktiviert. Wahrend der Dauer dieser Verzogerung konnen die
ausgewdahlten Funktionen von aktiv zu inaktiv wechseln, ohne die Verzdgerung dabei
zuruickzusetzen.

Nach-Aufwarm-Sperrenzeit: Werkseinstellung ist ,,00.00.00“
Nach-Aufwarm-Sperre 1. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Nach-Aufwarm-Sperre 2. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Nach-Aufwarm-Sperre 3. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Nach-Aufwarm-Sperre 4. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Nach-Aufwarm-Sperre 5. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert®.

Blasen-Sperren-Setup: Hierbei handelt es sich um ein Setup flr eine Verzégerung, die mit dem
Timing beginnt, wenn die ausgewdhlten Funktionen aktiviert werden. Werden die ausgewahlten
Funktionen wahrend dieser Verzégerung deaktiviert, wird die Verzégerung auf Null zuriickgesetzt.
Wenn die ausgewahlten Funktionen wéahrend der gesamten Verzdgerung aktiviert bleiben, wird die
fur den Parameter ausgewdhlte Aktion ausgefihrt.

Blasen-Sperren-Zeit: Werkseinstellung ist ,,00.00.00“
Blasen-Sperre 1. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Blasen-Sperre 2. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Blasen-Sperre 3. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
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Blasen-Sperre 4. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Blasen-Sperre 5. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*.
Warnungen und Herunterf.: Erstellen von Alarmmeldungen fur die aufgefiihrten Parameter:

Motorstopp bei ,Niedriger Oldruck®: Der Motor wird abgeschaltet, wenn der Druck den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,10 PSI*.

Warnung ,Niedriger Oldruck®: Es wird ein Alarm ausgeldst, wenn der Druck den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,15 PSI*.

Motorstopp bei ,Hohe Motortemperatur®: Der Motor wird abgeschaltet, wenn die Temperatur den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ,,225 °F*.

Warnung ,Hohe Motortemperatur®: Es wird ein Alarm ausgel6st, wenn die Temperatur den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ,,210 °F.

Motorstopp bei ,Hohe Oltemperatur‘: Der Motor wird abgeschaltet, wenn die Temperatur den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ,,225 °F“.

Warnung ,Hohe Oltemperatur: Es wird ein Alarm ausgeldst, wenn die Temperatur den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ,,210 °F“.

Motorstopp bei ,Niedr. Kraftstoffpeg“: Der Motor wird abgeschaltet, wenn der Kraftstoffstand den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,5 %*.

Warnung ,Niedr. Kraftstoffpeg“: Es wird ein Alarm ausgel6st, wenn der Kraftstoffstand den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,10 %*.

Warnung ,Batterie hoch®: Es wird ein Alarm ausgeldost, wenn die Gleichstromspannung den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,16,0 V DC“.

Warnung ,Batterie niedrig“: Es wird ein Alarm ausgeldst, wenn die Gleichstromspannung den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,10,0 V DC“.

Warnung ,Batterie schwach”: Es wird ein Alarm ausgeldst, wenn die Gleichstromspannung den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,6,0 V DC*.

Herunterf b zu ndr Geschw: Der Motor wird abgeschaltet, wenn die Motordrehzahl den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 UPM*“.

Herunterf b zu hhr Geschw: Der Motor wird abgeschaltet, wenn die Motordrehzahl den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,2400 UPM*.

Alarm auf hoher Ebene: Es wird ein Alarm ausgeldst, wenn die Ebene den eingestellten Sollwert
erreicht. Werkseinstellung ist ,,0,0 PI*.

Motorstopp auf hoher Ebene: Der Motor wird abgeschaltet, wenn die Ebene den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0,0 PI.

Alarm auf unterer Ebene: Es wird ein Alarm ausgeltst, wenn die Ebene den eingestellten Sollwert
erreicht. Werkseinstellung ist ,,0,0 PI.

Motorstopp auf unterer Ebene: Der Motor wird abgeschaltet, wenn die Ebene den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0,0 PI“.
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Alarm bei hohem Durchfluss: Es wird ein Alarm ausgel6st, wenn der Durchfluss den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 GPM*“.

Motorstopp bei hohem Durchfluss: Der Motor wird abgeschaltet, wenn der Durchfluss den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 GPM*.

Alarm b. nied. Durchfluss: Es wird ein Alarm ausgel6st, wenn der Durchfluss den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 GPM*“.

Motorstopp bei niedrigem Durchfluss: Der Motor wird abgeschaltet, wenn der Durchfluss den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 GPM*.

Alarm bei hohem Foérderdruck: Es wird ein Alarm ausgel6st, wenn der Druck den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI*.

Motorstopp bei hohem Forderdruck: Der Motor wird abgeschaltet, wenn der Druck den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI*.

Alarm bei niedrigem Férderdruck: Es wird ein Alarm ausgelést, wenn der Druck den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI“.

Motorstopp bei niedrigem Férderdruck: Der Motor wird abgeschaltet, wenn der Druck den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI*.

Alarm bei hohem Ansaugdruck: Es wird ein Alarm ausgeltst, wenn der Druck den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI“.

Motorstopp bei hohem Ansaugdruck: Der Motor wird abgeschaltet, wenn der Druck den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI“.

Alarm bei niedrigem Ansaugdruck: Es wird ein Alarm ausgel6st, wenn der Druck den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI“.

Motorstopp bei niedrigem Ansaugdruck: Der Motor wird abgeschaltet, wenn der Druck den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI“.

Alarm bei hohem Getriebedruck: Es wird ein Alarm ausgeldst, wenn der Druck den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI“.

Motorstopp bei hohem Getriebedruck: Der Motor wird abgeschaltet, wenn der Druck den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI“.

Alarm bei niedrigem Getriebedruck: Es wird ein Alarm ausgeldst, wenn der Druck den eingestellten
Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI*.

Motorstopp bei niedrigem Getriebedruck: Der Motor wird abgeschaltet, wenn der Druck den
eingestellten Sollwert erreicht. Werkseinstellung ist ,,0 PSI“.
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Meni ,,Drosseln“

Drosseltyp: Auswahl von ,J1939 TSC1“, ,Steigern/Senken Puls” oder ,Analog, 0-5 VDC* als Drosseltyp
fir den Motor. Werkseinstellung ist ,,J1939 TSC1*.

J1939 TSC1: Diese Einstellung wird verwendet, wenn ein Elektromotor fiir das J1939-Drosseln
verwendet wird. (Beim Motorhandler nachfragen, ob dieser Drosseltyp vom verwendeten Motor
unterstutzt wird.)

Steigern/Senken Puls: Diese Einstellung wird fir das Drosseln eines mechanischen Motors, bei
Verwendung eines Drosselantriebs sowie fiir Elektromotoren, die digitale Impulse zum Drosseln an
die Motorsteuereinheit senden, verwendet.

Auto-Drosseltyp: Werkseinstellung ist ,,NICHT-PID-Autodrossel“.

NICHT-PID-Autodrossel: Bei diesem Drosseltyp werden die PID-Einstellungen in den Wandler-
Setups im Anwendungsmen nicht verwendet.

PID-Autodrossel: Bei diesem Drosseltyp werden die PID-Einstellungen in den Wandler-Setups im
Anwendungsmeni verwendet.

Ziel-UPM-SchrittgroBRe: Hierbei handelt es sich um die Schrittgro3e der Zieldrehzahl beim Erhohen und
Verringern. Die tatsédchliche Anderungsgeschwindigkeit ist deutlich héher, wenn mit den Druckknépfen
automatisch oder manuell gedrosselt wird. Werkseinstellung ist ,,25 UPM*.

Drosseln Totzone UPM: Format der Drehzahlhéhe. Plus/Minus-Wert, welcher der Zieldrehzahl hinzugeflgt
wird, um einen Drehzahlbereich zu erhalten, wahrend dem das Drosseln nicht aktiviert ist. Es wird nicht
gedrosselt, wenn die Motordrehzahl innerhalb der Drossel-Totzone liegt. Werkseinstellung ist ,,25 UPM*.
(Wird nur angezeigt, wenn ,Steigern/Senken Puls“ als Drosseltyp ausgewahlt ist)

Dross Steig/Senk Puls: Format fur Anzahl ms. Die Zeitdauer zum Senden des Drosselimpulses. Erhéhen
Sie diesen Wert, um die Motorreaktion zu erhéhen. Verringern Sie den Wert, um die Motorreaktion zu
verringern. Werkseinstellung ist ,,50 ms*“. (Wird nur angezeigt, wenn ,Steigern/Senken Puls® ausgewahlt
ist)

Dross Steig/Senk Pulsverz: Format fur Anzahl ms. Die Verzdgerungszeit zum Senden des
Drosselimpulses. Erhdhen Sie diesen Wert, um die Motorreaktion zu verringern. Verringern Sie den Wert,
um die Motorreaktion zu erhdhen. Werkseinstellung ist ,,250 ms“. (Wird nur angezeigt, wenn
~Steigern/Senken Puls® ausgewahlt ist)

Drosseln Steigerrate: Die Rate, mit welcher der Motor die Drehzahl erhéhen soll. Werkseinstellung ist
»100 UPM/S*.

Drosseln Senkrate: Die Rate, mit welcher der Motor die Drehzahl verringern soll. Werkseinstellung ist
»100 UPM/S*“.
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Menu ,,Eingabe/Ausgabe*

Digitale Eingaben (1-6): Fir jede digitale Eingabe kénnen die folgenden Parameter ausgewahlt werden:

Digitale Eingabe 1: Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*

Digitale Eingabe 2. Werkseinstellung ist ,,Autom Start beibeh.*
Digitale Eingabe 3. Werkseinstellung ist ,,Autom Stopp beibeh.“
Digitale Eingabe 4. Werkseinstellung ist ,,Nied. KiihImittelstnd“
Digitale Eingabe 5. Werkseinstellung ist ,,Nied. Schmierolstand*

Funktion:

Deaktiviert
Einz Kont. Strt/Stpp
Autom Start beibeh.
Autom Stopp beibeh.
Fernalarm-Bestét.
Niedr. Kraftstoffpeg
Kraftstoffleck
Kraftst-filt Einschr
Nied. Schmierélstand
Nied. Kdhlmittelstnd
Fernstopp
Fernbed. man./autom.
Leerlauf
Drehzahl erh6hen Remote
Drehzahl senken Remote
Wasser in Kraftstoff
Kein Fluss
Benutzer 1
Benutzer 2
Aktiv
B— (Masseeingabe fiir eine oben ausgewahlte Funktion) Werkseinstellung
B+ (Batterie positiv fur eine oben gewahlte Funktion).
Offen (Geber/Schalter offen)
Aktion
Nicht verwendet
Warnung
Motorstopp Werkseinstellung (von Funktion abh&ngig)
Herunterfah., kontr. (Abschaltung tber die normale Betriebssequenz, wenn eine oben
aufgelistete Funktion aktiviert wird)
Relaissteuerung (Steuerung einer der Relaisausgaben)
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Analoge Eingaben (1-3) Fir jede analoge Eingabe kénnen die folgenden Parameter ausgewahlt werden:

Analoge Eingabe 1: Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Analoge Eingabe 2. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert*
Analoge Eingabe 3. Werkseinstellung ist ,,Deaktiviert®.

Funktion:

Sensor-

Deaktiviert

4-20 mA Ansaugdruck
0-5 V Ansaugdruck
4-20 mA Forderdruck
0-5 V Forderdruck
4-20 mA Systemebene
4-20 mA Durchfluss
4-20 mA Umgeb.tem.
0-5 V Umgebungstem
Datcon-Oldruck
Murphy-Oldruck

VDO 5 Bar-Oldruck
VDO 7 Bar-Oldruck
Murphy Kihimitteltem
Datcon-KuhImitteltem
VDO-KihImitteltemp
Murphy-Kraftstoffpeg
VDO-Kraftstoffpegel
Datcon-Kraftstoffpeg
Murphy-Oltemperatur
Datcon-Oltemperatur
VDO-Oltemperatur
Analog.Digitall

Setup (Dieses Menil wird nur angezeigt, wenn ein Wandler [4-20 mA oder 0-5 V] fur eine
analoge Eingabe ausgewahlt wird.)

Umgebungstemperatur (0-5 V) oder (4—20 mA)

Forderdruck (0-5 V) oder (4-20 mA)

Ansaugdruck (0-5 V) oder (4—20 mA)

Durchflussrate (4—20 mA)

Systemebene (4—20 mA)

Relais- (1-3) und digitale (1-4) Ausgénge: Diese Parameter werden fur Relais- und digitale Ausgaben

verwendet.

Relais 1. Werkseinstellung ist ,,Anlassen, Magnetschalter*
Relais 2. Werkseinstellung ist ,,Motorgetriebe aktivieren*
Relais 3. Werkseinstellung ist ,,Nicht verwendet*

DO1 (B+, 1 A) Werkseinstellung ist ,,Nicht verwendet (Nicht in Automatik)“
DO2 (B+, 1 A). Werkseinstellung ist ,,Motor lauft“

DO3 (B—, 1 A). Werkseinstellung ist ,,Drossel verringert®
DO4 (B—, 1 A). Werkseinstellung ist ,,Drossel erhéht*
Anlauf 1 Verzégerung Siehe Timer auf Seite 23.

Anlauf 2 Verzégerung Siehe Timer auf Seite 23.

Anlasser Siehe Timer auf Seite 23.

Kraftstoff Siehe Timer auf Seite 23.
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Motorgetriebe aktivieren Zum Aktivieren des Motorgetriebes bei Elektromotoren. Diese
Ausgabe wird immer aktiviert, wenn die Steuerung eingeschaltet wird oder sich im
Zustand ,Anlassen/Lauf‘ befindet. Wird aktiviert, wenn sich die Steuerung im Standby-
Zustand befindet.

Motorstopp Diese Ausgabe wird aktiviert, wenn eine Fehlerabschaltung eintritt.
Allgemeiner Alarm Diese Ausgabe wird aktiviert, wenn entweder eine Abschaltungs-
oder eine Nicht-Abschaltungs-Warnung eintritt.

Fernalarm Diese Ausgabe wird aktiviert, wenn entweder eine Abschaltungs- oder eine
Nicht-Abschaltungs-Warnung eintritt.

Nicht in Automatik Diese Ausgabe wird aktiviert, wenn sich die Steuerung im manuellen
Modus befindet.

Motor lauft Diese Ausgabe wird aktiviert, nachdem der Motor tatséachlich gestartet wurde,
und wird deaktiviert, wenn der Motor gestoppt wird.

Drossel erhdht/Drossel verringert Die Erhdhen- und Verringern-Ausgaben werden fir
den Drosseltyp ,Steigern/Senken Puls” verwendet.

Digitale Eingabe (1-5) Es kann festgelegt werden, dass eine digitale Ausgaben durch
eine digitale Eingabe aktiviert wird.

Analog (1-3) Digital Eine analoge Eingabe, die als digitale Eingabe konfiguriert ist, kann
eine digitale Ausgabe aktivieren.

Einspeisung aktivieren Wird fur die Hackersteuerung verwendet.

Einspeisung deaktivieren Wird fir die Hackersteuerung verwendet.

Anwendungskonfiguration

HINWEIS: Es wird empfohlen, im Systemmena die Funktion ,Werkseinst. Wiederherst.*
auszufiihren, nachdem Anwendungen derselben Steuerung geandert wurden.

Anwendung

Allzweckpumpe: Die Anwendung ,Allzweckpumpe® enthalt die Auto-Start-Funktionen und Methoden zum
automatischen Drosseln, die fir die meisten motorbetriebenen Pumpenanwendungen verwendet
werden. Mit dieser Anwendung kdnnen verschiedene Pumpenarten in  einer
manuellen/automatischen Startumgebung verwendet werden, wobei hierflr die allgemeineren
Auto-Start- und Drosselfunktionen verwendet werden. Werkseinstellung.

Luftkompressor: Die Anwendung ,Luftkompressor® enthalt die Auto-Start-Funktionen und Methoden zum
automatischen Drosseln, die fir die meisten motorbetriebenen Luftkompressoranwendungen
verwendet werden. Mit der MPC-10 kann der Kompressor wahrend des Betriebs starten/stoppen
und den gewiinschten Druck aufrechterhalten.

Schlauchtrommel-Bewasserung: Die Anwendung ,Schlauchtr. Bewass. enthalt die Auto-Start-Funktionen
und Methoden zum automatischen Drosseln, die fir Schlauchtrommel-Bewéasserungssysteme
verwendet werden. Mit der MPC-10 kann die Schlauchtrommelpumpe Uber mehrere Methoden
automatisch gestartet werden, einschlieRlich dem lokalen Startschliissel, der fir diese Anwendung
am haufigsten verwendet wird. Die Hauptfunktion dieser Anwendung ist die Methode zum
automatischen Drosseln. Uber diese Funktion kann die Steuerung die Drosselung der Pumpe
verwalten, um wahrend der Bewasserung einen bestimmten Druck aufrechtzuerhalten.

Frostschutz: Die Anwendung ,Frostschutz® enthalt die Auto-Start-Funktionen und Methoden zum
automatischen Drosseln, die fur Frostschutzsysteme verwendet werden. Mit dieser Anwendung
kann eine Windmaschine, eine Sprinkleranlage oder andere Frostschutzarten mit einheitlichem
Kontakt oder einem Temperaturwandler verwendet werden.

Hacker: Die MPC-10 muss sich fur die automatisch Hacker-Funktion und die manuelle Hacker-Funktion im
manuellen Modus (Auto Einsp Uberst) befinden. Die Hacker-Anwendung verfiigt lber
Einstellungen, die fur den Betrieb erforderlich sind:
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UPM aktivieren. Im Hacker-Auto-Modus wird die Drehzahl aktiviert, wenn die Ausgabe ,Einspeisung
aktivieren® aktiviert wird. Werkseinstellung ist ,,2200 UPM*“.

UPM deaktivieren. Im Hacker-Auto-Modus wird die Drehzahl aktiviert, wenn die Ausgabe
»Einspeisung deaktivieren* aktiviert wird. Werkseinstellung ist ,,17800 UPM*.

Verzdégerung deaktivieren. Dauer, fUr die die Ausgabe ,Einspeisung deaktivieren aktiv ist.
Werkseinstellung ist ,,50 ms*“.

Hacker-Fordersystem. Bedienung der Ausgaben. Werkseinstellung ist ,,AN-AUS-AN*.

Hackertyp: AN-AUS-AN:

AUTOMATISCHER HACKER-MODUS

1.
2.

(2) Steuerausgaben, ,Aktivieren* und ,Deaktivieren“ sind vor dem Starten nicht aktiv.
Der Motor wird Uber die MPC-10 manuell gestartet und manuell bis zum Sollwert von
,UPM aktivieren“ gedrosselt:

a. Die ,Aktivieren“-Ausgabe wird aktiviert.

. Wenn die Drehzahl wahrend des normalen Betriebs auf einen Wert unter den Sollwert von

,UPM deaktivieren® fallt, geschieht Folgendes:

a. Die ,Aktivieren“-Ausgabe wird deaktiviert.

b. Die ,Deaktivieren“-Ausgabe wird aktiviert.

c. Die Deaktivieren-Verzdgerung beginnt mit dem Timing. Dabei handelt es sich um die
Zeitdauer, wahrend die ,Deaktivieren” (Vertauschen)-Ausgabe fiir Hacker-Anwendungen
aktiviert wird. Werkseinstellung ist ,,50 ms*.

Wenn die Deaktivieren-Verzdgerung beendet ist, passiert Folgendes:

a. Die ,Deaktivieren“-Ausgabe wird deaktiviert.

. Wenn die Drehzahl auf einen Wert Gber den Sollwert von ,UPM aktivieren® steigt, passiert

Folgendes:
a. Die ,Aktivieren®“-Ausgabe wird aktiviert.

MANUELLER HACKER-MODUS (AUTO EINSP UBERST)

1.

Die Drehzahl muss sich auf einem Wert unter dem Sollwert von ,UPM deaktivieren®
befinden, damit die Funktion ,Auto Einsp Uberst verwendet werden kann. Die Warnung
,UPM ZU HOCH?* wird angezeigt, wenn das Menii ,Auto Einsp Uberst* gedffnet wird,
wahrend die Drehzahl héher ist als der Sollwert von ,UPM deaktivieren®.

Der Bediener gibt das Passwort ein, um das Hauptmenu aufzurufen.

Sobald das Hauptmeni gedffnet wurde, hélt der Bediener die Eingabe-Taste 5 Sekunden
lang gedriickt.

AnschlieRend erscheint das Menii ,Auto Einsp Uberst“ im Modus ,Einspeisung aus*.

. Fur ,Einspeisung vorwarts® halt der Bediener zuerst die Nach-oben-Taste und dann die

Eingabe-Taste gedriickt. Zusammen werden beide 5 Sekunden lang gedriickt gehalten.
Die ,Aktivieren“-Ausgabe wird aktiviert.

Auf der Anzeige erscheint ,Einspeisung vorwarts®.

Fur ,Einsp. riickw® halt der Bediener zuerst die Nach-unten-Taste und dann die Eingabe-
Taste gedriickt. Zusammen werden beide 5 Sekunden lang gedruckt gehalten.

Die ,Aktivieren“-Ausgabe wird deaktiviert.

10. Die ,Deaktivieren“-Ausgabe wird aktiviert.

11. Auf der Anzeige erscheint ,Einsp. rickw*.

12. Fir ,Einspeisung aus” halt der Bediener die Eingabe-Taste 5 Sekunden lang gedrickt.
13. Wird diese Funktion aktiviert, wird die ,Aktivieren“-Ausgabe deaktiviert.

14. Wird diese Funktion aktiviert, wird die ,Deaktivieren“-Ausgabe deaktiviert.

15. Auf der Anzeige erscheint ,Einspeisung aus*.

16. Um die Funktion ,Auto Einsp Uberst* zu schlieRen, halten Sie die Zuriick-Taste 5

Sekunden lang gedrickt. So kehren Sie in das Hauptmeni der Steuerung zurick.
Driicken Sie die Menu-Taste, um zum Hauptanzeige zurtickzukehren.
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Hackertyp: DUMPING:

AUTOMATISCHER HACKER-MODUS

1.
2.

3.
4.

(2) Steuerausgaben, ,Aktivieren und ,Deaktivieren“ sind vor dem Starten nicht aktiv.
Der Motor wird tber die MPC-10 manuell gestartet und manuell bis zum Sollwert von
»,UPM aktivieren“ gedrosselt:

Die ,Aktivieren“-Ausgabe wird aktiviert.

Wenn die Drehzahl wahrend des normalen Betriebs auf einen Wert unter den Sollwert
von ,UPM deaktivieren® fallt, geschieht Folgendes:

a. Die ,Aktivieren®-Ausgabe bleibt aktiviert.

b. Die ,Deaktivieren“-Ausgabe wird aktiviert.

C. Die Deaktivieren-Verzégerung beginnt mit dem Timing.

Wenn die Deaktivieren-Verzdgerung beendet ist, passiert Folgendes:

a. Die ,Aktivieren“-Ausgabe wird deaktiviert.

b. Die ,Deaktivieren“-Ausgabe wird deaktiviert.

Wenn die Drehzahl auf einen Wert iber den Sollwert von ,UPM aktivieren® steigt,
passiert Folgendes:

a. Die ,Aktivieren“-Ausgabe wird aktiviert.

MANUELLER HACKER-MODUS (AUTO EINSP UBERST)

1.

Die Drehzahl muss sich auf einem Wert unter dem Sollwert von ,UPM deaktivieren®
befinden, damit die Funktion ,Auto Einsp Uberst* verwendet werden kann. Die Warnung
,UPM ZU HOCH* wird angezeigt, wenn das Menii ,Auto Einsp Uberst* gedffnet wird,
wahrend die Drehzahl hoher ist als der Sollwert von ,UPM deaktivieren®.

Der Bediener gibt das Passwort ein, um das Hauptmenu aufzurufen.

Sobald das Hauptmenu gedffnet wurde, hélt der Bediener die Eingabe-Taste 5
Sekunden lang gedruckt.

AnschlieRend erscheint das Menii ,Auto Einsp Uberst* im Modus ,Einspeisung aus*.
Fur ,Einspeisung vorwarts“ halt der Bediener zuerst die Nach-oben-Taste und dann die
Eingabe-Taste gedrlickt. Zusammen werden beide 5 Sekunden lang gedriickt gehalten.
a. Die ,Aktivieren“-Ausgabe wird aktiviert.

b.  Auf der Anzeige erscheint ,Einspeisung vorwarts®.

Fur ,Einsp. rickw” halt der Bediener zuerst die Nach-unten-Taste und dann die
Eingabe-Taste gedriickt. Zusammen werden beide 5 Sekunden lang gedriickt gehalten.
a. Die ,Aktivieren“-Ausgabe bleibt aktiviert.

b. Die ,Deaktivieren“-Ausgabe wird aktiviert.

c. Auf der Anzeige erscheint ,Einsp. riickw*.

Fur ,Einspeisung aus” halt der Bediener die Eingabe-Taste 5 Sekunden lang gedrickt:
a. Die ,Aktivieren“-Ausgabe wird deaktiviert.

b. Wird diese Funktion aktiviert, wird die ,Deaktivieren“-Ausgabe deaktiviert.

c. Auf der Anzeige erscheint ,Einspeisung aus®.

Um die Funktion ,Auto Einsp Uberst* zu schlieRen, halten Sie die Zuriick-Taste 5
Sekunden lang gedrickt. So kehren Sie in das Hauptmeni der Steuerung zuriick.
Dricken Sie die Menu-Taste, um zum Hauptanzeige zuriickzukehren.
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Funk f auto Start/Stopp
Einheitl. Kont. (Allzweckpumpe, Luftkompressor, Schlauchtr. Bewass., Frostschutz, Hacker)
Lok. Startschl. (Allzweckpumpe, Luftkompressor, Schlauchtr. Bewass., Hacker)
Zwei Kont. beibehal. (Allzweckpumpe) Werkseinstellung
Druckwandler (Luftkompressor)
Temperaturwandler (Frostschutz)

Meth z autom Drosseln
Laufen unter Last (Allzweckpumpe, Luftkompressor, Frostschutz) Werkseinstellung
Druckwandler (Allzweckpumpe, Luftkompressor, Schlauchtr. Bewass.)

Druckwandler
Druck beibehalten. Der Motor wird zwischen den minimalen und maximalen Drehzahl-Sollwerten
gedrosselt, um den Druck aufrechtzuerhalten. Werkseinstellung ist ,,0 Psi“.
Druck Totzone. Kann den maximalen und minimalen Sollwert fur ,Warten“ tibersteigen. Wahrend
sich der Druck in der Totzone befindet, findet kein Drosseln statt. Wenn auf den Druck gedrosselt
wird, wird nicht empfohlen, als Totzonenwert ,0 Psi“ einzugeben. Dies kann zu ungewdéhnlichem
Motorverhalten und unregelméagiger Drehzahl fihren. Werkseinstellung ist ,,2 Psi*.
Linienflllung 1 Geschw. Der Motor wird nach dem Aufwarmen auf diese Drehzahl gedrosselt, um
die Linie zu reinigen. Werkseinstellung ist ,,900 UPM“.
Linienflllung 1 Verzéger. Die Zeit, wahrend der der Motor auf ,Linienfiillung 1 Geschw.“ gehalten
wird. Werkseinstellung ist ,,00.00.00“.
Linienfullung 1 Druck. Der Motor wird auf ,Linienflllung 1 Geschw.“ gehalten, bis dieser Druck-
Sollwert erreicht wird oder die Verzdgerung beendet ist. Werkseinstellung ist ,,0 Psi“.
Linienfullung 2 Geschw. Der Motor wird nach ,Linienflllung 1* auf diese Drehzahl gedrosselt, um
die Linie zu reinigen. Werkseinstellung ist ,,900 UPM*“.
Linienfullung 2 Verzoger. Die Zeit, wahrend der der Motor auf ,Linienfillung 2 Geschw.” gehalten
wird. Werkseinstellung ist ,,00.00.00“.
Linienfallung 2 Druck. Der Motor wird auf ,Linienfiillung 2 Geschw.” gehalten, bis dieser Druck-
Sollwert erreicht wird oder die Verzdgerung beendet ist. Werkseinstellung ist ,,0 Psi®.
Linienfillung 2-Funktionen sind nur verfiigbar, wenn im Anwendungsmeni ,Schlauchtrommel®
ausgewahlt wurde.
Druck P Einstellméglichkeiten, falls PID-Drosseln verwendet wird. Werkseinstellung ist

»0,020%.
Druck | Einstellméglichkeiten, falls PID-Drosseln verwendet wird. Werkseinstellung ist
»0,020
Druck D Einstellmdglichkeiten, falls PID-Drosseln verwendet wird. Werkseinstellung ist
»0,001¢,

Pegelwandler (Durchfluss-, Ansaugwandler)
Die Steuerung unterstitzt diese Wandler nur fur Anzeige- und Alarmfunktionen. Es sind keine
Steueroptionen wie Start/Stopp oder Drosseln verflgbar.

Temperaturwandler
Starttemperatur. Wenn die Temperatur auf diesen Sollwert féallt, wird ein Auto-Start ausgefihrt.
Werkseinstellung ist ,,32 °F*
Stopptemperatur. Wenn die Temperatur auf diesen Sollwert steigt, wird ein Auto-Stopp ausgefiihrt.
Werkseinstellung ist ,,32 °F*.
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Start/Stopp-Timer

HINWEIS: Wenn der Motor mithilfe einer dieser Start-Timer gestartet wird, ist der Timer,
mit dem der Motor gestartet wurde, auch der Timer, mit dem der Motor gestoppt wird. Alle

anderen Start/Stopp-Timer werden ignoriert, falls sie sich mit dem Timer, mit dem der
Motor gestartet wird, Gberschneiden.

In diesem Bereich kénnen die Timer eingestellt werden, mit denen der Motor gestartet und gestoppt wird.
Es stehen drei Timer zur Verfligung, von denen jeder Uber einen Starttag und einen Stopptag sowie eine

Startzeit und eine Stoppzeit verfiigt. Diese Werte basieren auf der internen Echtzeituhr.

Countdown Timer: Der Countdown-Timer ist bei jedem Auto-Start aktiv, bis die Zeit geé&ndert oder
deaktiviert wird. Er wird verwendet, wenn eine Maschine fiir eine bestimmte Zeit unbeobachtet laufen und
sich dann selbst abschalten soll, wenn diese Zeit abgelaufen ist oder wenn ein Stoppvorgang durch einen

lokalen Schlissel durchgefiihrt wird. Das Format ist HH:MM:SS

Start/Stopp Timer (1-3) Fur jeden der drei Timer kbénnen die folgenden Parameter ausgewahlt werden:

Wochentage sind ab Werk auf ,,Aus“ gestellt.
Die Start- und Stoppzeiten sind ab Werk auf ,,12.00.00“ eingestellt.

Starttag
Sonntag
Montag
Dienstag
Mittwoch
Donnerstag
Freitag
Samstag
Téaglich
Aus

Startzeit: Das Format ist HH:MM:SS

Stopptag:
Sonntag
Montag
Dienstag
Mittwoch
Donnerstag
Freitag
Samstag
Téaglich
Aus

Stoppzeit: Das Format ist HH:MM:SS
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Kommunikation

Kommunikationstyp:
PVA-Anzeige: Diese Funktion wird verwendet, wenn PVA-Anzeigen am RS485-Modbus eingesetzt

werden.
Modbus: Diese Funktion wird verwendet, wenn ein SCADA- oder Telemetrie-Gerat zum Abfragen
der Modbus-Register-Liste eingesetzt wird. Siehe Modbus-Register-Karte.

Werkseinstellung.

Lokale Anzeige: (Zukunftige Funktion) Diese Funktion wird dazu verwendet werden, um die
Anzeige an ein Fernanzeige-Anwendung anzubinden. Dabei kann es sich um ein PC-
Programm oder eine andere, als Remoteanzeige konfigurierte MPC-10-Steuerung handeiln.

Slave-Adresse. Dabei handelt es sich um die Modbus-Slave-Knotennummer. Werkseinstellung ist ,,1“.
Serielles Setup.
Baudrate. Werkseinstellung ist ,,19200“
Stoppbits. Werkseinstellung ist ,,1“
Gleichwertigkeit. Werkseinstellung ist ,,Keine“
PVCAN-Htrgrndbeleucht akt. Werkseinstellung ist ,,Aus‘
CAN-Terminierung. Werkseinstellung ist ,,Aktivieren*

PVCAN-Htrgrndbeleucht akt: AN/AUS. Werkseinstellung ist ,,Aus“

Terminierungswiderstand: Aktivieren/Deaktivieren. Mit dieser Mentiauswahl wird festgelegt, ob die
Steuerung den internen CAN-Abschlusswiderstand verwendet.

Modbus-Register

HINWEIS: Die mit ,Lesen/Schreiben® gekennzeichneten Register ermdglichen dem Bediener,
die Werte mit dem Modbus temporéar zu modifizieren. Wenn die MPC-10 an- und wieder
eingeschaltet wird, werden die per Modbus gednderten Werte wieder auf die letzten lokal
eingegebenen Werte zuruickgesetzt.

REGISTER-NR. TYP BESCHREIBUNG
40001 Schreibgeschiitzt MSB-Betriebsstunden

40002 Schreibgeschiitzt LSB-Betriebsstunden

40003 Schreibgeschitzt Aktuelle Drehzahl

40004 Schreibgeschiitzt Modbus-Spannung

40005 Schreibgeschiitzt Aktueller Oldruck

40006 Schreibgeschiitzt Aktuelle Motortemperatur

40007 Schreibgeschiitzt Aktueller Motorzustand:

0 = Motorgetriebe-Stabilisierungsverzogerungszeit
1 = Motor gestoppt

= Steuerung im Standby-Modus

= Prestart Verzégerung 1-Timing

= Sicherh z Start pruf

= Prestart Verzégerung 2-Timing

= Kurbel an

= Kurbelablage

= Falsche Startprifung

= Aufwarmverzégerung-Timing
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REGISTER-NR. TYP BESCHREIBUNG
10 = Linienfullung 1 Verzéger.-Timing
11 = Linienflullung 2 Verzoger.-Timing
12 = Laufen unter Last
13 = Abkuhlverzégerung-Timing
14 = Reserviert
15 = Drehzahlverlust-Verzégerung-Timing
40008 Schreibgeschiitzt Motorstoppzustand: Es folgt eine Beschreibung der Bits:
Bit O Uberdrehzahl-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 1 Unterdrehzahl-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 2 Fehlstart-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 3 Niedriger Oldruck-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 4 Hohe Motortemperatur-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 5 Kraftstoffpegel niedrig-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 6 Niedriger Foérderdruck-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 7 Hoher Forderdruck-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 8 Geschwindigkeitssignal verloren-Abschaltzustand: (1) Ja (0)
Nein
Bit 9 Niedriger Schmierdlstand-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 10 Kraftstoffleck-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 11 Kraftstofffiltereinschrankung-Abschaltzustand: (1) Ja (0)
Nein
Bit 12 Reserviert
Bit 13 Reserviert
Bit 14 Reserviert
Bit 15 (MSB) Fernstopp: (1) Ja (0) Nein
40009 Schreibgeschiitzt Motorstoppzustand: Es folgt eine Beschreibung der Bits:
Bit 0 KahImittelpegel-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 1 Hohe Ebene-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 2 Niedrige Ebene-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 3 Hoher Durchfluss-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 4 Niedriger Durchfluss-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 5 Reserviert
Bit 6 Reserviert
Bit 7 Wasser in Kraftstoff-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 8 Niedrige Ansaugung-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 9 Hohe Ansaugung-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 10 Reserviert
Bit 11 Hohe Oltemperatur-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 12 Niedriger Getriebedruck-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 13 Hoher Getriebedruck-Abschaltzustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 14 Reserviert
Bit 15 Rote Leuchte-Zustand: (1) Ja (0) Nein
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REGISTER-NR. TYP BESCHREIBUNG
40010 Schreibgeschiitzt Aktueller Férderdruck kPa.
40011 Schreibgeschiitzt Aktuelle Systemebene. Ful
40012 Lesen/Schreiben Modbus-Start/Stopp: (1) Ja (0) Nein
40013 Lesen/Schreiben UPM-Laufgeschwindigkeit
40014 Schreibgeschiitzt Aktuelle Umgebungstemperatur. Celsius
40015 Schreibgeschutzt Auto/manueller Modus: (1) Auto (0) Manuell
40016 Schreibgeschiitzt Reserviert.
bis
40037
40038 Lesen/Schreiben Druck Motorstart kPa.
40039 Lesen/Schreiben Druck Motorstopp kPa.
40040 Lesen/Schreiben Druckaufrechterhaltungswert kPa.
40041 Lesen/Schreiben Reserviert.
40042 Lesen/Schreiben Reserviert.
40043 Lesen/Schreiben Reserviert.
40044 Lesen/Schreiben Reserviert.
40045 Lesen/Schreiben Reserviert.
40046 bis Schreibgeschiitzt Reserviert.
40200
40201 Schreibgeschuitzt Version.Anw.1
40202 Schreibgeschiitzt Version.Anw.2
40203 Schreibgeschiitzt Version.Anw.3
40204 Schreibgeschiitzt Version.Anw.4
40205 Schreibgeschutzt Version.Konfig.1
40206 Schreibgeschitzt Version.Konfig.2
40207 Schreibgeschutzt Version.Konfig.3
40208 Schreibgeschiitzt Seriennummer
40210 Schreibgeschiitzt J1939.Motor-Katalysator Tankpegel
40211 Schreibgeschutzt J1939.Motor-Dieselpartikelfilter 1 Ruf3last in %
40212 Schreibgeschiitzt J1939.Ubertr.Dieselpartikelfilter Regenerationssperrschalter
40213 Schreibgeschiitzt J1939.Motor.Dieselpartikelfilter Aktive Regen. gesperrt mit Sperrschalter
Bit 0 (LSB) Gesperrt mit Sperrschalter: (1) Ja (0) Nein
Bit 1 Reserviert
Bit 2 Reserviert
Bit 3 Reserviert
Bit 4 Reserviert
Bit 5 Reserviert
Bit 6 Reserviert
Bit 7 Reserviert
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REGISTER-NR. TYP BESCHREIBUNG

Bit 8 Reserviert

Bit9 Reserviert

Bit 10 Reserviert

Bit 11 Reserviert

Bit 12 Reserviert

Bit 13 Reserviert

Bit 14 Reserviert

Bit 15 (MSB) Reserviert
40214 Schreibgeschiitzt Zustands-Timer.
40215 Schreibgeschiitzt Motordrehzahl-Sollwert.
40216 Schreibgeschiitzt Allzweck-Auto-Start-Funktion:

Bit O Einheitl. Kont.

Bit 1 Lok. Startschl.

Bit 2 Zwei Kont. beibehal.

Bit 3 Reserviert

Bit 4 Druckwandler

Bit 5 Pegelwandler

Bit 6 Durchflusswandler
40217 Lesen/Schreiben Totzonendruck kPa.
40218 Lesen/Schreiben Reserviert.
40219 Lesen/Schreiben Reserviert.
40220 Lesen/Schreiben Starttemperatur. Celsius
40221 Lesen/Schreiben Stopptemperatur. Celsius
40222 Schreibgeschiitzt Aktuelle Umgebungstemperatur. Celsius
40223 Lesen/Schreiben Reserviert.
40224 Lesen/Schreiben Niedrige Leerlaufdrehzahl
40225 Schreibgeschutzt Serviceerinnerung: Luftfilter Lebensdauer.
40226 Schreibgeschiitzt Serviceerinnerung: Luftfilter Lebensdauer verbleibend.
40227 Schreibgeschitzt Serviceerinnerung: Batterie-Lebensdauer.
40228 Schreibgeschiitzt Serviceerinnerung: Lebensd. Batterie verbl.
40229 Schreibgeschiitzt Serviceerinnerung: Riemen Lebensd.
40230 Schreibgeschitzt Serviceerinnerung: Lebensdauer Riemen verbl.
40231 Schreibgeschiitzt Serviceerinnerung: Treibstofffilter Lebensd.
40232 Schreibgeschiitzt Serviceerinnerung: Treibstofffilter-Lebensdauer verbleibend.
40233 Schreibgeschitzt Serviceerinnerung: Offilt. Lebensd.
40234 Schreibgeschutzt Serviceerinnerung: Offilter Lebensd verbl.
40235 Schreibgeschiitzt Serviceerinnerung: Ol Lebensdauer.
40236 Schreibgeschiitzt Serviceerinnerung: Lebensdauer Ol verbleibend.
40237 Schreibgeschiitzt Serviceerinnerung: Wartung Lebensdauer.
40238 Schreibgeschiitzt Serviceerinnerung: Wartung Lebensdauer verbleibend.
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REGISTER-NR. TYP BESCHREIBUNG

40239 Schreibgeschiitzt Aktueller Kraftstoffpegel

40240 Lesen/Schreiben Anderungen in Modbus speichern: (1) Ja (0) Nein

40241 Schreibgeschutzt Modbus EEPROM gespeichert: (1) Ja (0) Nein

40242 Schreibgeschutzt Warnungszustand: Es folgt eine Beschreibung der Bits:
Bit 0 Kraftstoffpegel niedrig-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 1 Kraftstoffleck-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 2 Kraftstofffiltereinschrankung-Warnungszustand: (1) Ja (0)

Nein

Bit 3 Niedriger Schmierdlstand-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 4 Kihlmittelpegel-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 5 Wasser in Kraftstoff-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 6 Kein Durchfluss-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 7 Hohe Oltemperatur-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 8 Niedriger Oldruck-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 9 Hohe Motortemperatur-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 10 Hoher Forderdruck-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 11 Niedriger Foérderdruck-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 12 Hohe Ansaugung-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 13 Niedrige Ansaugung-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 14 Hohe Ebene-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 15 Niedrige Ebene-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein

40243 Schreibgeschiitzt Warnungszustand: Es folgt eine Beschreibung der Bits:
Bit 0 Hoher Durchfluss-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 1 Niedriger Durchfluss-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 2 Hohe Pumpentemperatur-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 3 Reserviert
Bit 4 Niedriger Getriebedruck-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 5 Hoher Getriebedruck-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 6 Reserviert
Bit 7 Luftfiltereinschrankung-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 8 Offiltereinschrankung-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 9 Reserviert
Bit 10 Hoher Motordldruck-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 11 Reserviert
Bit 12 Motorlauf trotz-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 13 Batterie hoch-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 14 Batterie niedrig-Warnungszustand: (1) Ja (0) Nein
Bit 15 Gelbe Leuchte-Zustand: (1) Ja (0) Nein
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PC-Konfigurationssoftware

Die MPC-10-Steuerung wird zusammen mit PowerVision Configuration Studio® von Enovation Controls
bereitgestellt.  Mit  PowerVision  kénnen lhre  Techniker dank der Flexibilitat einer
Softwareentwicklerumgebung Softwareupdates schneller implementieren. Mit der neuen PowerVision-
Software stellt Enovation Controls ein kostenfreies PC-Konfigurationsprogramm zur Verfiigung, mit dem die
Standardparameter der Steuerung von jedem Kunden geandert werden kénnen.

Die vereinfachte Version von PowerVision, die fur die Konfiguration der MPC-10-Steuerung verwendet wird,
ist per Download auf unserer Website (Forum) verfligbar.
http://forum.fwmurphy.com/viewforum.php?f=49

Kunden, die der Entwicklerumgebung zusatzliche Funktionen fir die Steuerung hinzufiigen oder diese
andern wollen, kénnen dies nach Belieben tun, ohne dabei Warten oder Einmalzahlungen zahlen zu
missen, um Anderungen vorzunehmen (hierfir wird der Erwerb der Vollversion von PowerVision
Configuration Studio® vorausgesetzt).
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Technische Daten

Elektrik

Eingangsleistung: 8-32 V DC, geschiitzt gegen umgekehrter Batteriepolaritat und Load Dump
Anzeige: Transflektives 2,7-Zoll-Monochrom-Display mit weiRer Backlight-LCD

Energieverbrauch: Max. 18 W ohne 2 1 A-High-Side-Stromquellen; Max. 146 W mit 2 1 A-High-Side-
Stromquellen

Kommunikation
1-CAN: J1939

USB: 2.0B (Unterstitzung nur fir Programmierung)
RS485: Modbus RTU
Anschluss: DT06-12SA-PO12 (grau)
DT06-12SB-P0O12 (schwarz)
DT06-12SC-PO12 (grin)
Tastenfeld: 11 Drucktasten
Eingaben
5 digitale Eingaben: konfigurierbar (hoch/niedrig)
3 analoge Eingaben: konfigurierbar (4—20 mA, 0-5 V, resistiv)
1 Frequenzeingabe:
Unterstitzung eines magnetischen Aufnehmers:
(30 Hz bis 10 kHz, 2,0 V AC bis 120 V AC)
Unterstltzung eines Motorgenerators:
(30 Hz bis 10 kHz, 4,5 Vrms bis 90 Vrms)

Ausgaben
3 Relais: 10 A, SPDT, Form C (30 V DC bei 10 A max.), 30 A max. gesamt bei 85 °C
2 Low-Side-Ausgéange: 1 A
2 High-Side-Ausgange: 1 A

Echtzeituhr: batteriegestiitzt

Umgebung

Betriebstemperatur: —40 °F bis 185 °F (—40 °C bis +85 °C)

Lagertemperatur: —40 °F bis 185 °F (=40 °C bis +85 °C)

Schutzklasse: IP67 vorn und hinten. Geratedichtung ist IP66 bei Verwendung der optionalen Dichtung.
Emissionen: SAE J1113, 2004/108/EG

Storfestigkeit: SAE J1113, 2004/108/EG

Vibrationen: Regellose Schwingungen, 7,86 Grms (5 bis 2000 Hz), 3 Achsen

StoRfestigkeit: 50 G in Achse

Mechanik

Gehéausematerial: Polykarbonat/ABS

Tastenfeld-/Dichtungsmaterial: Silikon

Abschnitt 40 00-02-0939
23.09.2015 —-42 -



Softwareversion: 2.08.10073.00

SEITE ABSICHTLICH FREI GELASSEN



Softwareversion: 2.08.10073.00

Damit wir lhnen unsere Produkte immer in hdchster Qualitéat und mit groBem Funktionsumfang anbieten kénnen, behalten wir uns das Recht vor, jederzeit Anderungen an den technischen
Daten und an der Ausfiihrung vorzunehmen. MURPHY -Produkte und das Murphy-Logo sind registrierte und/oder eingetragene Marken von Enovation Controls, LLC. Das vorliegende
Dokument (Text und Abbildungen) unterliegt dem Copyright-Schutz von Enovation Controls, LLC. Alle Rechte vorbehalten. (c) 2015 Enovation Controls, LLC. Die Garantieerklarung kénnen
Sie unter http://fwmurphy.com.warranty einsehen bzw. ausdrucken.
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